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Oznacéeni méni€ua INVT typova fada GOODRIVE 200A

Trojfazoveé napgjeni 3 x 400V

Konstantni moment Proménny moment
Typové oznd&eni Vystupni | Vstupni | Vystupni | Vystupni | Vstupni | Vystupni
vykon proud proud vykon proud proud
(kW) (A) (A) (kw) (A) (A)
GD200A-0R7G-4 0,75 3,4 2,5
GD200A-1R5G-4 1,5 5,0 3,7
GD200A-2R2G4 2,2 5,8 5
GD200-004G/5R5P-4 4 13,5 9,5 5,5 19,5 14
GD200-5R5G/7R5P-4 5,5 19,5 14 7,5 25 18,b
GD200-7R5G/011P-4 7,5 25 18,5 11 32 25
GD200-011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
GD200-015G/018P-4 15 40 32 18,5 47 38
GD200-018G/022P-4 18,5 47 38 22 56 45
GD200-022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
GD200-030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
GD200-037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
GD200-045G/055P-4 45 94 92 55 128 115
GD200-055G/075P-4 55 128 115 75 160 150

U méni¢a GOODRIVE 200A jsou udavany d¥ hodnoty vykonu,
napriklad GD200-018G/022P-4

Prvni hodnota je vykon pro aplikace s konstantnim mmentem (nagiklad

dopravniky),

(napriklad ventilatory a pumpy).

Priklad:

druha hodnota pro aplikace s pronénnam momentem

Meéni¢ GD200-018G/022P-4 Ize pouzit v aplikacich pradtantni moment
s vykonem motoru do 18,5 kW, pro prémmy moment s vykonem motoru do

22 kW.
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1. Zakladni upozorn éni pro aplikaci m éni€a
Zkontrolujte, zda nap4jecitsina stejné naji 3x 400V/50Hz.

Sitové napajeni se pipojuje na svorky R, S, T.

Motor se pripojuje na svorky U, V, W.

Ochranny vodi¢ PE se [Fipojuje na oznatenou zemni svorku.

Nulovy vodi¢ neni pouZit.

Nedotykejte se Zadri@sti elektrickych obvailmenice, je-li pod nagtim, nebo
je-li vypnuto nagti pouze kratkodab Po oteveni krytu v¢kejte, az zhasne
displej nenice.

Neprovadijte Zadné zapojovaniigde nez odpojite gmi¢ od sit. Poruseni této
zasady mize zpisobit Uraz elektrickym proudem, nebo posSkozeite.

Zapojovani a uvashi méni¢e do provozu mohou provéidoouze pracovnici
spliujici pozadavky na odbornou kvalifikaci pro praalektrotechnice,
minimalrg dle 8 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Mé&ni¢ zapojujte v elektrické sousta¥TN-S, dleCSN 33 2000-3. V fipad:
soustavy TN-C rozlte v mistnim rozvagti vodic PEN na nulovy a ochranny
vodi¢ v souhlase 6 SN 33 2000-4-41 ed.2.

Nikdy nesmi byt pripojeno st’ové napajeni na vystupni svorky réniée (U,
V., W), jinak dojde k poSkozeni vystupniho tranzistoového modulu.

Nikdy nezapojujte styka¢ mezi vystup néniée a motor. Ri vypinani dochazi
v dasledku nashromaz@dné energie v motoru k grepéti a mize dojit
k poSkozeni vystupniho tranzistorového modulu

U pracovnich stroji a vSech dalSich zZ&zeni, kde neni povolen automaticky
start méni¢e po pripojeni sitového napdjeni je ¥eba zapnout startovaci
signal méni¢e minimalné se zpozénim 5s po zapnuti sfového napajeni

U ménict s vykonem nad 1,5 KW je u silové svorkovnice propojka EMC/J5.
Tato propojka spojuje kondenzatory vstupniho filtru s ochrannym vodicem PE.

Propojku v béZznych aplikacich ménice zapojte.
Pouze v aplikacich ménice s proudovym chranicem na vstupu propojku
nezapojovat.



2. Uvod

Ménice frekvence typovérady GOODRIVE 200A maji vektoroveé fizeni
v otewené smyce nebo skalarrfizeni V/f.o

Ménice GOODRIVE 200A predstavuji moderni &ki cleny pro fizeni
indukénich mototi. P konstrukci nénica jsou pouzity nejnosjSi polovodéoveé
soutasti. Vystupni nafii je pulzré Sickové modulovano (PWM), jako vystupni
vykonovy prvek se pouzivaji inteligentni vykonowvanzistorové bloky typu
IGBT. Vystupni proud napajejici motor je blizkpssovému prbehu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla zajina proti poSkozeni dmem dopravy. Fed rozbalenim
kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte popis vyrobku na Stitku s VaSi objedk@u.

Zkontrolujte, zda nedoSlo k poSkozeghbm dopravy.

Vazne poskozeni obalutire poskodit i mnic.

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte, zda najové a proudové Udaje odpovidaji Vasi objednavce.

Zkontrolujte vSechna viditelna elektrick& propojardotazeni Srouina siloveé a
fidici svorkovnici.

Zjistéte, zda neni zadné viditelné poskozeni.

Pokud je #®jaka cast nénice posSkozena, nebo chybi, édomte okamzit
distributora, kterym je firma PRELL, s.r.o. Dutennad Vahom.



3. Instalace m énice

3.1 Prostfedi
Spravné umighi menice je podminkou pro Usgpnou cinnost a dosazeni
garantované Zzivotnosti. Z hlediska klimatické odslin je nEni¢ uréen pro
prostedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :

Teplota okoli: - 10°C az + 40°C

Kryti IP 20 dleCSN EN 60 529 pro vechny typy

Ochrana proti fmému slunénimu zdeni

Ochrana proti vihkosti )
Odpovida prosedi AB4 dleCSN 33 2000 - 3

Ochrana proti prachu, kovovyastékam a korozivnim plyfim
Odpovida prosedi AE1 a AF1 dl€ SN 33 2000-3

Ochrana proti nadénnym vibracim (nad 1G)



3.2 Umisténi ménice v rozvad éci

Z divodia chlazeni a udrzby musi byt kolemémte dostatény prostor (viz
nasledujici obrazek). Teplota uvnibzvadce nesmi fekrctit vySe uvedenou
mez. V @fipad, Ze je prostor rozvade omezen a nelze z@iupozadovanou
teplotu v okoli mdnice, je zapdkbi provést nucené ventitd chlazeni.
Priklady umiséni meni¢a v rozvadci jsou uvedeny na nasledujicim obrazku.

. Ventilator R * Ventilator
== ==
i : - M1
O R; 0
== O — ' 0
- M2 .
M1 M2 N PR 7
Spravné umiati Chybné uranst

Minimalni vzdalenosti #ni¢e od stn rozvadcde.

‘I\ Chlazeni ’I\

12 cm

12 cm

5cm 5cm 5cm

V piipact uzaweného rozvagte, pro dosazeni vysSiho kryti nez IP20, je
zapotebi provést tepelny vyget s ohledem na provedeni roz#ée teplotu
okoli a pracovni rezim #&mi¢e. Vnittni objem rozvaéke musi byt dostateé
velky, aby nebyla fekratena mezni pracovni teplotamce.



4. Technicka specifikace
4.1 Z&akladni udaje

Vstupy a vystupy nizkého nagti

Vstupni napti ménice

3 x 400V *+ 15%

Frekvence vstupniho nép

50 Hz

Rozsah vystupniho nép

0 — jmenovité vstupni nap

Rozsah vystupniho vykonu

0,75 KW — 55 kW

Rozmezi vystupni frekvence

0 —400Hz

Provoz méniée

Zpusobiizeni Vektorové nebo skalarni V/f
Typ motoru Asynchronni motor
Rozsahizeni frekvence 1:100

Presnost vystupni frekvence + 0,3%, vektoréizéni
Pretizitelnost Typ G:

150% jmenovitého proudu — 1 minuta
180% jmenovitého proudu — 10s
200% jmenovitého proudu — 1s

Rizeni meéniée

Zdroj refererni frekvence

Ovladaci panel, analogové vstupy, imakéni
vstupy, sériova komunikace

Regulace nafii v meziobvodu

Automaticka regulac# kolisani vstupniho n&g

Ochranné funkce

Ochrana protepiti a poklesu vstupniho nétp
Tepelna ochrana
Ochrana i preruseni vystupni faze

Restart po chyb

Automaticky restart po chybovych stavech

Ridici vstupy a vystupy

Analogové vstupy

Vstup All: 0-10V, 0-20mA
Vstup Al2: 0-10V, 0-20mA
Vstup AlI3: -10 az + 10V

Digitalni vstupy

Vstupy S1 az S8, HD1 impulzniust

Analogoveé vystupy

Vystup AO1: 0-10V, 0-20mA
Vystup AO2: 0-10V, 0-20mA

Digitalni vystupy

Pulzni vystup, maximalni frekvensOkHz
Tranzistor NPN s otéenym kolektorem- vystup Y

Reléové vystupy

2 programovatelné reléové vystupy
Vystup relé: 3A/250V/50Hz, 1A/DC 30V




Provozni Udaje

Provozni teplota

-10° az + 40°C

Elektrické kryti

IP20

Chlazeni Vzduchové — ventilatory

Brzdéni Brzdny tranzistor je s@asti nénice do vykonu 30kW
veéetné
Pro vykony nad 30kW se pouziva externi brzdna
jednotka

EMC filtr Filtr tridy C3 dle EN 61800-3 je s&asti nénice

4.2 Typovy Stitek

Na typovém Stitku je uvedeno:

(Je uvedenifiklad ozn&eni)

MODEL: GD200A-022G/030P - 4
POWER (OUTPUT): 22 kW/30kW
INPUT: AC 3PH 400V+15% 46A/62A 47Hz — 63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0-400V 45/60A O0Hz —400Hz

S/N: Sériove&islo

MADE IBHINA

SHENZEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

Vyznam ozn&eni

GD200A -022G/030P- 4

A

B C D E F

Vyznam ozna&eni

Typoveé ozn&eni neénice

Vykon nenic¢e pro aplikace s konstantnim momentem

Oznaeni vykonu pi konstantnim momentu

Vykon nenic¢e pro aplikace s prafnnym momentem

Oznaeni vykonu pi promgénném momentu

MmMmo0| m@>

Napajeci nagti 400V




4.3 Zakladni udaje frekvertnich ménica

Uvedené hodnoty plati pro napajeci &tamenice 3 x 400V.

Konstantni moment Proménny moment
Typové oznd&eni Vystupni | Vstupni | Vystupni | Vystupni | Vstupni | Vystupni
vykon proud proud vykon proud proud
(kw) (A) (A) (kw) (A) (A)
GD200A-0R7G-4 0,75 3,4 2,5
GD200A-1R5G-4 1,5 5,0 3,7
GD200A-2R2G4 2,2 5,8 5
GD200-004G/5R5P-4 4 13,5 9,5 5,5 19,% 14
GD200-5R5G/7R5P-4 5,5 19,5 14 7,5 25 18.,b
GD200-7R5G/011P-4 7,5 25 18,5 11 32 25
GD200-011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
GD200-015G/018P-4 15 40 32 18,5 47 38
GD200-018G/022P-4 18,5 47 38 22 56 45
GD200-022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
GD200-030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
GD200-037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
GD200-045G/055P-4 45 94 92 55 128 11%
GD200-055G/075P-4 55 128 115 75 160 150
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5. Svorkovnice a p fepinace
5.1 Silova svorkovnice

Méni¢ GD200A-018G/022P-4, vykon 0,75 — 15 kW

+ | PB - R S T U] V W
RB K&Q)
3 x 400V/50Hz Motor

Méni¢e GD200A-022G/030P-4, GD200A-030G/037P-4, vykon 3.8 30 kW

AllA2 R S T + PB - U \V/ W
3 x 400V/50Hz RB Motor

M énide GD200A-037G/045P-4, GD200A-045G/055P-4, GD200B5(/075P-4
Vykon 37 — 55 kW

AllA2
R S T P1 | + - u V W
3 x 400V/50Hz Motor

Svorky A1,A2 jsou pouze pro servisni &ely

U méniéa s vykonem nad 1,5 KW je u silové svorkovnice pragka EMC/J5.
Tato propojka spojuje kondenzatory vstupniho filtru s ochrannym vod&em PE.

Propojku v béznych aplikacich n&ni¢e zapojte.
Pouze v aplikacich néni¢e s proudovym chrantem na vstupu propojku nezapojovat.

11



Propojka pro spojeni vstupniho EMC filtru se svorkau PE

U meénict GD200A-018G/022P-4, vykon 0,75 — 15 kW je moZp@jis vstupni EMC filtr
s ochrannym vodem PE. Pro toto spojeni je kkm¢i ptiloZena propojovaci propojka, ktera
se zasune po odejmuti krytu do otvoru na levaidalsti nenice.

Propojeni je znazo#no na navazujicim obrazku.
Pti pouZiti propojky neni mozné pouZzit v napajecimamtu nenice proudovy chragi
s vybavovacim proudem 30maA.

EMC Fitr
Propojka
J lc3 o L3
C2 I
O Ile L1
O
O + | PB Rs|T]u|[v]Ww
PE

RB

3 x 400V/50Hz Motor

12



5.2 Svorkovnicerizeni

A. Méni¢e GD200A, vykon 0,75 — 15 kW

AO2 RS485
U Ui Ul
J ¥ &
l |o I'lo l|{o
S1 |S2 | S3 | S4 |HDI Al2 | AI3 F10V
|ROlA RO1B|RO1C S5 [ S6 |S7 | S8 |HDO| gND A0 AO2|GND
|R02A RO2BR0O2(Q +24V| PW [COM[ICOMCMH Y1 [+485|-485| PE
B. Méni¢e GD200, vykon 18,5 kW — 55 kW
AO1 AO2 Rezerva Al2 RS485
uUlo UlP U B U U g
g
I o I |o I o Ilo [lo
S1 [S2 [S3 | S4 |HDI{HDO A2 | AI3 F10V
|R01A RO1BRO1C S5 [ S6[S7 | S8 (cOM Y1 |[GND|AO1|AO2 GND|
RO2A|RO2BR0O2d +24V| PW |COM| PE |COM CME|GND|+485|-485| PE
Ll |



Svorkovnicerizeni — funkce svorek

Svorka Funkce
+10V Zdroj pro pipojeni externiho potenciometru pro nastavenivieeke
Al2 Analogovy vstup: 0 — 10V, 0-20mA, volbdgpingem J4
Vstupni impedance: 20k nagtovy vstup 0 — 10V
500- proudovy vstup 0 —20mA
AI3 Analogovy vstup: -10V az + 10V
Vstupni impedance: 20k nagtovy vstup -10V az + 10V
500- proudovy vstup 0 —20mA
GND Spolény zemnici svorka pro analogové vstupy
Svorka GND je isolovana od svorky COM
AO1 Analogovy vystup 0-10V, 0-20mA, volbaégpingem J1
AO2 Analogovy vystup 0-10V, 0-20mA, volbaégpingem J2
RO1 Reléovy vystup, zatizeni kontakAC 250V/3A, DC 30V/1A
Vystupy RO1A, RO1B, RO1C
RO2 Reléovy vystup, zatizeni kontakAC 250V/3A, DC 30V/1A
Vystupy RO2A, RO2B, RO2C
PE Zemnici svorka
PW Pomocny vystup propojeny v zakladnim zapojeryistupem +24V
+24V Lokalni zdroj +24V pro napajeni periferiemce
Maximalni vystupni proud 200mA
COM Spoléna svorka zdroje +24V
S1-S8 Multifunkni digitalni vstupy
Vstupy oddleny optrony odidici elektroniky, nati na oteveném vstupu
+ 24V
HDI Impulsni vstup, max. frekvence 50kHz
HDO Kolektor vystupniho tranzistoru — tranzistatewenym kolektorem
Parametry tranzistoru 30V/200mA
COM Spoléna svorka zdroje +24V
CME Emitor vystupnich tranzistbrvystupy tranzistdr Y1 a HDO
Y1l Kolektor vystupniho tranzistoru — tranzistortevdenym kolektorem
Parametry tranzistoru 30V/200mA
485+, 485- | Komunikani porty RS485

14



6. Ovladaci panel

Méni¢e GD 200A 0,75 — 15kW, panel je neodnimatelny

RUN/TUNE LOCA/REMONT
FWD/REV

TRIP

] Ot./min
A
v 1=

Vstup do
Vstup dat

programovani

Krokovani a

pomocné prikazy Posun na displeji

Start ménice STOP chodu

v . ménice
Pfipojeni externiho

ovladaciho panelu )
Potenciometr

Rizeni frekvence

Méni¢e GD 200A 18 — 55kW, odnimatelny panel

RUN/TUNE FWD/REV LOCA/REMONT TRIP

S W U

&686

:| Ot./min
A

0,
. I

Potenciometr
Rizeni frekvence

Vstup do

programovani

Krokovani a
pomocné prikazy

Vstup dat

Posun na displeji

b0 [T
e

@
@

Start ménice S'[O_I? chodu
—_— ménice
|

:

15



Funkce indika €énich LED diod na ovladacim panelu

Oznadeni Indikace stavu

RUN/TUNE Nesviti: Stop stav
Blik&: Identifikatni proces viz PO.XX

Sviti:  Meni¢ v éinnosti

FW/REV Nesviti: Chod motoru ved - FWD
Blikd: Chod motoru vzat — REV - reverzace

LOCAL/REMONT | Nesviti:Rizeni z panelu
Blika: Externitizeni- vstupy S1 — S4
Sviti:  Rizeni po sériové lince RS485

Nesviti: Normalni stav

TRIP Blika: FetiZzeni nénice — vystraha

Hz Udaj o frekvenci Plati p¥i zobrazovani

A Udaj o vystupnim proudu provoznich udaji

V Udaj o vystupnim naipi

Oot&ky/min Udaj o otékach Zména udaje po

% Udaj o procentualnim vykonu, momentgtisknuti tla¢itka SHIFT
za chodu n&nice

16



6.1 Funkce tla €itek na ovladacim panelu

Tlagitko Funkce tl&itka Popis funkce
PRG/ESC Vstup do rezimu programovani
Programovani —

Ukorn¢eni programovani

Nastaveni skupiny funkci

DATA/ENT
Vstup dat

Programovani
Nastaveni funkce &eni hodnoty funkce

Zvyseni hodnoty

Volba funkce
Zména hodnota funkce

@
®

SniZeni hodnoty

Volba funkce
Zména hodnota funkce

&

SHIFT
Posun na digitalnim
displeji

Posun na zobrazovanou hodnotu.
Pomoci zvySovaciho a snizovaciho
tlagitka se mdni hodnota

RUN
START funkce ngnice

Start nénice po nabzné ramp podle
predvoleného programu

STOP/RST
STOP funkce rénice

Zastaveni rénige

&)

QUICK/JOG
Vicefunkéni tlagitko

Funkce uéena P7.03

0: Ukorteni programovani

1: Zmgna snéru FWD/REV

2: Krokovani, sn¥r urcuje P0.13

3: Nulovani nastaveni po UP/DOWN
Viz motorpotenciometr

RUN + STOP/RST
Kombinace tlaitek

RUN + STOP/RST

Souwasné stisknuti RUN + STOP/RST =
Zastaveni rtnice

17



7. Nastaveni funkci m énice
7.1 Zakladni nastaveni

U meénice jsou ti Urovre pro nastaveni parameéir
* Volba skupiny funkci — prvni droyie k volke slouzi tl&itko PRG/ESC
* Volby funkce — druha Urowe k volke slouZzi tl&itko DATA/ENT

» Nastaveni hodnoty funkce feti Urove, nastavuje se zvySovacimi nebo sniZzovacimi
tlacitky

Pribéh zakladniho nastaveni

START

|

Nastavit parametry
motoru
Viz skupina P02

'

Nastavit horni, dolInf a

——y refern €ni frekvenci
P00.03, P00.04,P00.5

Zvolit zp asob Fizenifrekvence
Panel, externi, RS485
Viz P00.01

A4
Zvolit zp Gsob startu

Viz P01.01

Nastavit doby rozb éhu a
dob éhu

Viz P0011 a P00.12

L

Zvolit zp Gsob
zastaveni
Viz P01.08

Startovat m énic,
kontrolovat chod,
kontrolovat proud motoru

Spravna funkce

Ano

Konec

Obréazek 1

18



7.2 Programovani m énice

Na obrazku 2 je uvedertiplad nastaveni paramétmotoru, skupina paramétg, dle
Stitkovych udaj mptoru. Na vyvojovém diagramu je uvedenaranvykonu motoru P02.01
= 5,5 kW na P02.01 = 3,7 kW, 2ma frekvence motoru P02.02 = 60Hz na P02.02 =z50H

zmeéna ot&ek motoru P02.03 = 14500t/min na P02.03= 27500t/mim

Klid motoru
Zacatek nastaveni l
40.00 P2.03 1450
® 1 | @
PO. 50.00 2750
ORI 1S
P1l. 60.00 P2.03
| @ f }
P2. P2.02 P2.
©®  1® ' ®
P2.00 03.70 40.00
\lf@ 1\ @ Konec nastaveni
P2.01 05.50
©
Obrazek 2
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7.3 Reset chyby

Pfi chybé menice se na displeji objevi chybové hlaSeni. Chyhirenuzivatel
resetovat pomoci ttitka STOP/RST na ovladacim panelu, nebo z logického
vstupu, jehoz funkce je vho&dmaprogramovana, viz funkce skupiny PO5.

Reset je mozny pouze u fufmich chyb jako proudovérgtizeni, petizeni
meéni¢e nebo motoru a chyb @pobenych napajeci siti. U hardwarovych chyb
neni reset mozny a je zapehi kontaktovat dodavatele.

7.4 Automaticka identifikace motoru

Pred uvedenim do provozu musi byt zadany paramettgmna provedena
automaticka identifikace motoru.

P02.01: jmenovity vykon

P02.02: Jmenovita frekvence napajecihcstiap

P02.03: Jmenovité atly

P02.04: Jmenovité napajeci gtp

P02.05: Jmenovity proud

Pfi procesu identifikace -Parameter autotunig” jsou zjiSgny elektrické
parametry motoru.

P02.06: odpor statoru

P02.07: odpor rotoru

P02.08: induknost stator-rotor

P02.09: magnetizai indulkcnost stator-rotor

P02.10: odbr motoru bez zé&te

7.5 Uzameéeni parametr G

U meni¢ct GOODRIVE 200A je mozné uzamni vSech paramétr Uzanteni
zaji¥uje parametr P07.00. Uzaeni se provadi pomoci libovolného
petimistného dekadickéhtisla zamekparametri. Po fikazu PRG/ESC je na
displeji hlaseni 0.0.0.0. a nelze&mit parametry rénice.

Doba nez dojde k uzamieni po vlozeni @timistného dekadickéhocisla je
cca 1 minuta.

Pro oteweni musi uZivatel zapsat do parametru P07.00 pougitéisio -
zamek parametn.

Universalni pristupovy kod = 50112

Univerzalni pristupovy kod vzdy ote¥e uzanteny meénic.
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8.Zapojeni m énice
8.1 Zakladni zapojeni, m éniée do vykonu 30kwW
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Obrézek 3

» Pouziti narazovych tlumivek je volitelné podle cderu napédjeci it

» Poutziti filtru EMC je volitelné podle pragdi kde je mani¢ instalovan. EMC filtr
tiéidy C1 je poZzadovan v obytném a obchodnim pedst

* Vstup Al3 Ize pouZzit jako vstup skéteé hodnoty u PID regulatoru

» Externi zdroj -10V pouzit pouze&igizeni externi nagim -10V az +10V



8.2

Z&kladni zapojeni, m éniée o vykonu nad 30kwW
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Zapojeni ridicich obvodi

Obrazek 3A

Zakladni zapojenitidici prikazy - spinani mezi vstupy S1-S8 a vstupem COM.
Spinani je mozné pomoci externich tranzistéPN, napiklad vystup z PLC.

Obrazek 3B

Spinanitidicich vstug pomoci tranzistd@r NPN, pouZzit externi zdroj 24V.

1A

1A

Obr. 3A

Obréazek 3C

T4

T4

Ridici prikazy - spinani mezi vstupy S1-S8 a vstupem 24V.
Spinani je mozné pomoci externich tranzistNP, nafiklad vystup z PLC.

Obrazek 3D

Spinanitidicich vstug pomoci tranzista@r NPN, pouZzit externi zdroj 24V.
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8.2 Zapojeni obvod G nizkého nap éti — silovy obvod
Jist éni

U kazdeho manice musi byt provedeno ji&ti piivodnich napdjecich kaliel Specifikace
jistict je uvedena vifloze B tohoto manualu. PouZiti pojistek mistdidisje mozné pouze
v piipadt stejnych vypinacich charakteristik jako u uvedényaticu.

Sled vstupnich fazi

U trojfazového napajeni se napajeci faze 3 x400V/H@ pripojuji na svorky oznacené
R,S,T, sled vstupnich fazi libovolny.

Pouziti zapinacich styka €u

Pro zapinani napajeniémice se negjastji pouziva stykd (je mozné pouzit i vypik
Stykae jsou uvedeny i vifkladech zapojeni.

Pri vypnuti styk&e neni innosti dynamické brzshi a motor nebude dobihat po
zpomalovaci rampale zastavi volnym déhem.

V nekterych aplikacich, kde motor pohani &ats velkym momentem setrrsosti, nemusi
vypnuti styk&e znamenat zastaveni motoruék je v tomto pipac napdjen ze strany
zagze do stejnossiného meziobvodu.

Zapinat a zastavovat&mi¢ vstupnim styk&m se nedopotuje. Casté zapinani zkracuje
Zivotnost kondenzéatoru v meziobvodénite.

M¢ni¢ startujte a zastavujteipexternimiizeni pomoci logickych signéha vstupech S1-S4.
P¥i fizeni z ovladaciho panelu pomociitak RUN aSTOP/RST.

Pouziti brzdného odporu

Pouziti brzdného odporu je nutné v aplikacich, Ikiiezastavovani pohonu je kineticka
energie zatze \WtSi nez elektricka energie nutna pro pohyb viastrgohonu, tj. motoru a
piislusnych pevodovych mechanisim V dusledku tSi kinetické energie na stiamétze
piejde motor do generatorového rezimu #esp ochranné diody napdji stejn@sny
meziobvod minice. Nagti na meziobvodu zae nafstat a je ieba odvést néstajici
elektrickou energii. To zaji§ije brzdny odpor kteryijpoji k meziobvodu brzdny odpor.
Brzdny odpor se umiigje vre ménice

Nutnost pouziti brzdného odporu zavisi na charakpehonu a jeho dynamice.

Brzdné odpory neni zagebi pouzit u ventilatdr, cerpadel.
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Pouziti narazovych tlumivek

Narazové tlumivky se pouZzivaji k omezeremgtovych Spéek, které vznikaji v rozvodné
siti. Pro jednotlivé typy ®mict jsou dodavany odpovidajici tlumivky. Jejich zapdj¢e
ziejmé z piklada zapojeni. Kromd omezeni fepsti, sniZzuji tlumivky i obsah harmonickych
slozek vstupniho proudu.

Vstupni odruSovaci filtr

Pro omezeni ruSivého vysokofrek¢afho vyz&ovani v pasmu 150 kHz az 30 MHz do
napajeci s#, je zapatebi pouzit vstupni odrusSovaci filtry. S@sti nénict GOODRIVE 200
jsou odruovaci filtry pro odruseni uédé C3 dleCSN EN 61800-3. K odruseni priidy C2

a Cl je zapdebi pouzit pidavné externi filtry.

Trida C1 : OdruSeni pro prastli obytné, kancetgke, obchodni a lehkéhodpnyslu.
Trida C2 : OdruSeni projmyslové prosedi.
Trida C3 : OdruSeni pro prasti €zkeho ptimyslu.

Pouziti tepelného relé na vystupu m énice

U vSech mini¢a je elektronickda ochrana proti nadproudu fetiZeni. Tepelnd ochrana se
nastavuje automaticky podle zadanych Stitkovychjiidaotoru. Pouze ve specialnich
piipadech, kdy je pozadovana zvySena ochrana mototuppetizeni nebo neni mozné pouzit
vnitini tepelnou ochranu integrovanou ¥niti, zapojuje se externi tepelné relé na vystupu
z menice.

V ptipact paralel® zapojenych motdrmusi byt ochrana protigtizeni (tepelné rel€) pouzita
u kazdého motoru s vykonenitsim nez 0,5 kW, jak stano¢iSN EN 60204-1 ed.z]. 7.3.

Styka € ve vystupnim obvodu m énice

Pouziti stykafe mezi nénicem a motorem je zakazané, pouZiti je mozné pouze ve
specialnich aplikacich, kdy musi byt zajigtno :

Zapnuti styk&e pouze fi nulové frekvenci minice .

Pri prepinani motar je zapnuti-vypnuti styk@ mozné pouzeipnulové frekvenci nanice.

Pri vypadku sfového napdajeni, nebofipvypnuti meénice musi byt zaji$ho zpozdné
odpojeni stykée, protoZze motokerpa po vypnuti energii z kondenzdtermeziobvodu, nebo

v pripact velkého momentu setrmaosti zatZe, je dodavana energie do meziobvodu
z dobihajiciho pohonu.

Vzdalenost frekven éniho m éniée od motoru
Na vystupu mini¢e je pulzg Sickové modulované nafti. Spojovaci vedeni mezidmicem a
motorem vykazuje nizSi impedanci nez vinuti motdfudisledku toho dochazi na svorkach

motoru k odrazu najgové viny §fici se od minice k motoru a ke vznikuippsti na svorkach
motoru.
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Spojovaci vedeni vykazuje kritickou délkui které se v dsledku odrazu dosahnou répve
pulsy na svorkdch motoru hodnoty az 1000V. Tatoitickh délka zavisi na spinacich
vlastnostech pouzitych vystupnich tranzigtoflGBT a na elektrickych parametrech
spojovaciho kabelu. Mezni délka je wmgu typové GOODRIVE 200 v rozmezi 40 — 50
metri dle typu kabelu a nosné frekvence. P&tsivdélky spojovaciho vedeni nez 50 m je
nutné pouziti vystupnich sinusovych filtrPi aplikaci €chto filtrd je na vystupu rnice
priblizné sinusové nafii a vzdalenost mezi &icem a motorem je omezena pouze
povolenym Ubytkem nai na spojovacim vedeni.

P¥i aplikaci sinusovych filtra musi byt vzdy vystup filtru zatizen motorem Provoz
menic¢e, kdy je na vystupifpojen pouze sinusovy filtr neni povolen. V tomtépact je
nebezpa&i vzniku gepsti na vystupu réni¢e a poskozeni vykonovych tranzistorovych
modul.

9. Seznam programovatelnych parametr G —Funkce m énice

Skupina Popis

parametru
POO Z&kladni parametry
P01 Rizeni rozb&hu a dob&hu , START-STOP
P02 Parametry motoru
P04 Skalarni fizeni V/f
P05 Multifunkéni vstupy S1 — S4, HDI
P06 Vystupni reléové , analogové vystupy
PO7 PFistup a monitorovaci funkce
P08 Pridavné funkce
P09 PID regulator
P10 Multifunkéni fizeni a PLC
P11 Ochranné funkce
P14 Sériova komunikace
P17 Monitorovaci funkce
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Funkce skupiny P00 - Zakladni parametry

Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P00.00 | Zpusobtizeni néni¢e | 0: Vektorovérizeni, 1
1: Vektorovétizeni, prominna zatz
2: Skalarniizeni VI/f
P00.01 | Volbaftidicich povel | O: Rizeni z ovladaciho panelu 0
1: Externitizeni RUN/STOP
2: Rizeni ze sériové linky RS485
P00.02 Rezerva
P00.03 Maximalni frekvence| 0 — 400 Hz 50.00Hz
P00.04 Horni mez pracovni | 0 — 400 Hz 50.00 Hz
frekvence- referami
frekvence
P00.05 Dolni mez frekvence| 0 — P00.04 0.00 Hz
P00.06 | Zdroj frekvergnich 0: M¢ni¢ jetizen z ovladaciho panelu 0
prikazi 1: Potenciometr ovladaci panel — Vstup A
2: Externi analogovy signal — Vstup Al2
Zdroj A 3: Externi analogovy signal — Vstup Al3
4: Externi pulzni signal na vstupu HDI
5: Vyuzit PLC nénice
6: Multifunkéni vstupy S1,S2,S3,S4, HDI
VyuZziti pro funkci motorpotenciometr
7: Vyuzit PID regulator
8: Sériova linka - MODBUS
P00.07 Zdroj frekvetnich 0: M¢ni¢ jetizen z ovladaciho panelu 2
prikazi 1: Potenciometr ovladaci paneVstup All
2: Externi analogovy signal — Vstup Al2
Zdroj B 3: Externi analogovy signal — Vstup Al3
4: Externi pulzni na vstupu HDI
5: PLC ne&nice
6: Multifunkéni vstupy S1,52,S3,54, HDI
VyuZziti pro funkci motorpotenciometr
7: Vyuzit PID regulator
8: Sériova linka - MODBUS
P00.08 Rezerva
P00.09 Kombinace zdribj 0: Frekvenci mini¢e ukuje zdroj A 0
frekvence 1: Frekvence rmnice ukuje zdroj B
Zdroj A 2: Frekvence rnice zdroj A + zdroj B
Zdroj B 3: Frekvenci minice zdroj A - zdroj B
P00.10 Frekvence nastaven&ro gipad nastaveni zdroj A =0, zdroj B5060,00Hz
z ovladaciho panelu | Predvolba frekvence na ovladacim panell
P00.11 Doba rozihu 1 0.1 -3600.0s 10.00 s
AC time
P00.12 | Doba dokhu 0.1 -3600.0 s 10.00 s
DEC time
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P00.13 Volba siru motoru | 0: Chod vped — Plati prd@izeni z panelu
1: Chod vzad — Plati pidzeni z panelu
2. Zakaz reverzace

P00.14 Nosna frekvence Rozsah nastaveni 1.0 kHz.0 8 kHz
1.5 - 11 kW tovarni nastaveni 8kHz
15 — 55KW tovarni nastaveni 4kHz 4 kHz
P00.15 Automaticka 0: Neni identifikace 0
identifikace motoru | 1: Identifikace spojena s pohybem
motoru

2: Staticka identifikace
Motor neni v pohybu

P00.16 Automaticka regulaged: Neni regulace 1
DC napgti v 1: Automaticka regulace
meziobvodu
P00.17 Zatizeni motoru 0: Konstantni moment
1: Proménny moment
P00.18 Uvedeni do tovarnihq O0: Funkce netinna 0
nastaveni 1: Uvedeni parametrdo tovarniho
nastaveni

2: Nulovani chybovych hlaSeni

Automaticka identifikace

Nastavit P00.15 =1, nebo P00.15 = 2, na dispé&epbjevi hlasediunn
Stisknout tlgitko RUN.

Nasleduji identifikani hlasenif"UM1, rUM2, FUMN3, END.

Doba identifikace cca 1 minuta.

Pro rFizeni frekvence z panelu je potenciometr na ovladan panelu nahrazenridicim
¢lenem. Fi nastaveni ovladani néni¢e z panelu se ot&enim ovladaciho knoflikuridiciho
¢lenu meéni frekvence. Uridiciho ¢lenu neni mezni doraz.

Rizeni frekvence néni&e
> P00.06 nebo P00.07 =0

% . ) . ~ AV R TIN: v
Rizeni z ovlddaciho panelu pomoctitak nebo pomocfidiciho¢lenu
na ovladacim panelu. VyuZzivaji s&itlka nebaridici¢len.

> P00.06 nebo P00.07 =1
Rizeni pomoci potenciometrem na ovladacim panelu.

» P00.06 nebo P00.07 =2
Rizeni pomoci externiho analogového signalu na usflf. PouZziva se jako vstup
okamzité hodnoty &dla u PID regulatoru. Vstup 0-10V nebo 4 — 20mA.

»> P00.06 nebo P00.07 =3

Rizeni pomoci externiho analogového signalu -10¥ &@V. Podle polarity nagi se
Meni sner ot&eni motoru.
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Funkce skupiny P01 Rizeni roztéhu a dobshu, START - STOP

Kéd Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P01.00 | Zpusob startu 0: Start ze startovaci frekvence P01.010
1: Start po stejnosémeém brzdni
ze startovaci frekvence P01.01
2: Start pi ot&ejicim se motoru
P01.01 | Startovaci frekvence Startovaci frekvence gimg start 0.50Hz
Rozsah: 0.00 — 50.00Hz
P01.02 | ZpoZckni po startu Zpozuhi nalghu frekvence po startu 0.0s
Rozsah: 0.0 — 50.0s
P01.03 | Brzdny proud ped Stejnosmdrné brzéni 0.0%
startem motoru Brzdny DC proud v procentech
jmenovitého proudu gmice
P01.04 | Doba brzdni pred Doba brzdni po gikazu START 0.0s
startem motoru
P01.05 | Zména frekvence i 0: Linearni zavislost 0
rozkehu a dobhu 1: Rezerva
P01.06 - P01.07 Rezerva
P01.08 | Zpusob dokhu motoru | O: Dokeh po nastavené rarép 0
1: Volny dok&h motoru.
Je odpojen vystupdnice, doba do&hu
je utena kinetickou energii pohonu
P01.09 | Startovaci frekvence DC| Startovaci frekvence brdi motoru i 0.00Hz
brzdéni zastaveni
P01.10 | Doba zpozdni pred DC | ZpoZzdEni po startovaci frekvenci P01.09 0.0s
brzdtnim
P01.11 | Brzdny DC proud Brzdny proud i zastaveni v % 0.0%
jmenovitého proudu gmice
P01.12 | Doba DC brzdni Doba brzdni pri zastaveni 0.0s
P01.13 | ZpoZdni pri reverzaci Doba zpozdni pii reverzaci chodu 0.0s
motoru
Rozsah: 0.0 — 3600.0s
P01.14 | Prepinani pi reverzaci 0: Prepinani p nulové frekvenci 0
1: Prepinani pi startovaci frekvenci ,
viz P01.01
P01.15 - P01.17 Rezerva
P01.18 | Start nénice po @ipojeni | 0: Méni¢ nestartuje, pro start je nutné | 0
napéjeni a externim prikaz zruSit a opakovat START
piikazu START 1: Méni¢ startuje pi aktivnim externim
prikazu START
P01.19| Funkce pi poZzadované | 0: Vystupni frekvence je rovna dolni

frekvenci mensi nez

P0.04

mezni frekvenci P0.04
: Zastaveni gnice

P01.20 Rezerva

29




P01.21 | Restart po vypadku 0: Restart neumo#n 0
napajeni 1: Automaticky restart, gmic¢ startuje po
[ipojeni napajeciho n&p
P01.22 | Doba zpozdni restartu Doba zpoZdi restartu po vypadku 1.0s
napajeni
Rozsah 0.0 — 3600.0s
Funkce skupiny P02 - Parametry motoru
Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P02.01 | Vykon motoru Stitkovy idaj vykonu
P02.02 Frekvence napdjeciho Stitkovy daj 50.00Hz
napti
P02.03 | Ot&Ky motoru Stitkovy Gdaj (200 -36000 ot/min)
P02.04 | Jmenovité nafii Stitkovy Gdaj napajeciho n&p
P02.05 | Jmenovity proud Stitkovy Gdaj proudu motoru
P02.06 Rezistance statoru Zjisténo @i automatické identifikaci
Mozny rozsah 0.01 — 65.50
P02.07 Rezistence rotoru Zjisténo @i automatické identifikaci
Mozny rozsah 0.01 — 65.50
P02.08 | Vstupni induknost motoru| Zjisténo @i automaticke identifikaci
Mozny rozsah 0.1 — 6553mH
P02.09 | Vzajemna indu&nost Zjisténo @i automatické identifikaci
stator - rotor Mozny rozsah 0.01 — 65.50
P02.10 Proud motoru naprazdno | Dle udaje motoru
P02.26 | Ochrana motoru proti 0: Neni ochrana 2
pretizeni 1: Standardni motor gipgavnym
ventilatorem, provedeni vhodné |
provoz pi frekvencich pod 20Hz
2: Standardni motor
P02.27 Koeficient ochrany motoru Rozsah nastaveni 30% az 200% 100.0%

proti pretizeni

S rostouci hodnotou koeficientu se
zkracuje doba vyhlaSeni vykonoveéhg
pietizeni
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Funkce skupiny P03 — Vektorové&izeni

Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P03.00 Proporcionalni zesileni | 0 — 100 20
regulatoru rychlosti
vV pasmu 1 Zesileni regulatoru — pasmo 1
KP1
P03.01 Integra&ni casova 0.01 - 10.00s 0.20s
konstanta regulatoru
rychlosti v pasmu 1 Integrani ¢as. konstanta — pasmo 1
KI1
P03.02 Mezni frekvence pasma 1| 0.00Hz — P3.05 5.00Hz
P03.03 Proporcionalni zesileni | 0 — 100 20
regulatoru rychlosti
vV pasmu 2 Zesileni regulatoru — pasmo 2
KP2
P03.04 Integra&ni casova 0.01 - 10.00s 0.20s
konstanta regulatoru
rychlosti v pasmu 2 Integrani ¢as. konstanta — pasmo 2
K12
P03.05 Mezni frekvence pasma 2| P3.02 — P0.04 10.00Hz
P .04 = mezni frekvencedmice
P03.06 Rezerva
P03.07 Koeficient kompenzace | 50.0 —200.0% 100%
skluzu motoru
P03.08 Koeficient kompenzace | 50.0 —200.0% 100%
skluzu @i brzdini motoru
P03.09 - PO3.10Rezerva
P03.11 Momentové&izeni 0: Bez momentovéhiizeni 0
Zdroj zadani momentu 1: Klavesnice OP viz P03.12
2: Potenciometr ovladaci panel
3: Analogovy vstup Al2
4: Analogovy vstup AI3
5: Pulzni vstup HDI
6: Multifunkéni vstup
7: Sériovy vstup - MODBUS
P03.12 Nastaveni momentu Rozsah nastaveni: 50.0%
z klavesnice opetaiho -300% az 300% jmenovitého proudu
panelu motoru
P03.13 Filtr momentovéhdizeni Nastaveni: 0.100s
0.0 -10.000
P03.14 | Momentové&izeni chod | O: Klavesnice viz P03.15 0
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motoru vged - FWD
Zdroj mezni frekvence

1: Analogovy vstup All
2: Analogovy vstup Al2
3: Analogovy vstup Al3

P03.15 Momentovéizeni chod | 4: Pulzni vstup HDI 0
motoru vzad — REV 5: Multifunkéni vstup
Zdroj mezni frekvence 6: Sériovy vstup - MODBUS
P03.16 Mezni frekvence pro Chod vged - FWD 50Hz
P03.17 | momentovémiizeni Zpétna chod - REV 50Hz
nastavena z klavesnice
P03.18 Momentovéizeni 0: Klavesnice viz P03.20 0
Bézny chod 1: Analogovy vstup All
Zdroj mezniho momentu | 2: Analogovy vstup Al2
3: Analogovy vstup Al3
P03.19 Momentovéizeni 4: Pulzni vstup HDI 0
Zdroj mezniho brzdného| 5: Sériovy vstup - MODBUS
momentu
P03.20 Mezni moment Bézny chod motoru 180%
Nastaveni z klavesnice
P03.21 Mezni brzdny moment Brzdéni pii zastaveni 180%
Nastaveni z klavesnice
P03.22 - P03.2Rezerva
P03.24 Mez vystupniho naii Rozsah: 0.0 - 120.0% 100.0%
P03.25 | ZvySeni magnetického Kratkodobé zvySeni pro zlepSeni 0.30s

toku motoru pi startu

startu pi velké zatzi
0.0 —10.0s

Tovarni nastaveni funkci skupiny P03 — vektortizéni je vhodné pro obecné
pouZiti a neniieba pro ¥tSinu aplikaci mnit.
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Funkce skupiny P04 - Skalarnifizeni V/f

Kéd Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P04.00 | Nastaveni zavislosti V/f | O: Linearni zavislost 0
Pro konstantni moment
1: Zavislost definovana uzivatelem
2: Zavislost ' exponent 1.3
3: Zavislost f' exponent 1.7
4: Zavislost f' exponent 2.0
Zavislosti 2 — 4 jsou @eny pro
ventilatory a pumpy.
P04.01 | ZvySeni momentu ZvySeni momentitil pizké frekvenci 0.0%
Rozsah: 0.0 — 10.0%
P04.02 | ZvySeni momentu Mezni bod zvySeni pro zavislost V/f | 20.0%
Rozsah: 0.0 — 50.0%
P04.03 | V/f — Frekvence —f 1 0.00Hz
P04.04 | V/f — Napsti—V 1 fl<f2 <f3 00.0%
P04.05 | V/f — Frekvence —f 2 0.00Hz
P04.06 | V/f — Napsti —V 2 V1< V2< V3 00.0%
P04.07 | V/f — Frekvence —f 3 w o, 0.00Hz
P04.08 | V/f— Napsti — V 3 Napeti V1, V2, V3 je vyjadeno 00.0%
v procentech vystupniho n&p
P04.09 | Kompenzace skluzu Kompenzace skluzu motoru. Jsou 0.0%
porovnavany skutmeé ot&ky teoretickou
hodnotou a navySuje se frekvence
Rozsah: 0.0 — 200.0%
P04.10 | Koeficient vibraci Ochrana motoruiled mechanickymi 10
Nizka frekvence vibracemi které zfsobi proudové razy
Rozmezi: 0 -100
P04.11 | Koeficient vibraci Ochrana motoruiied mechanickymi 10
Vysoka frekvence vibracemi které zfsobi proudové razy
Rozmezi: 0 -100
P04.12 | Prahova frekvence Frekvence p které se vyhodnocuje 30.00Hz
vibraci velikost vibraci motoru
Rozmezi:
12Hz az maximalni frekvence P0.03
P04.12 — P04.25 Rezerva
P04.26 | Automatick& uspora 0: Bez Uspory energie 0

energie

1: Automaticka uspora energie
Pouze pro ventilatory a pumpy
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P04.27 | Volba zpisobutizeni
vystupniho nagti pro
zvolenou zavislost V/f

0: Ovladaci panel

1: Vstup All — potenciometr ovladaci.
panel

2: Vstup Al2 — externi analogovy vstup

3: Vstup AI3 — externi analogovy vstup

4: Vstup HDI

5: Multifunkéni fizeni, vstupy S1- S4

Hodnota vystupniho n&p 100%
odpovida jmenovitému nap motoru

P04.28 | Ovladaci panel Nastaveni vystupniho n&jp z ovlddaciho| 100%
panelu
P04.29 | Doba zvySeni nai Doba zvySovani vystupniho riip po 5.0s
startu z minimalniho do maximalniho
napti
Rozsah: 0.0 — 3600.0s
P04.30 | Doba snizeni nagi Doba snizovani vystupniho riippo 5.0s
piikazu STOP z maximalniho do
minimalniho napti
Rozsah: 0.0 — 3600.0s
P04.31 | Maximum vystupniho Rozsah: 100.0%
napsti P04:32 — 100.0% vystupniho rébp
P04.32 | Minimum vystupniho Rozsah: 0.0%
napsti 0.0 — P04.31 vystupniho n#p

Funkce P04.26 — P04.32 se pouzivaji pouze pro spémi aplikace, kde je sodasré se
zménou frekvence zapokebi meénit vystupni napéti ménice.

VyuZziti je nagfiklad u vysokoot&kovych motot, kde je zapdebi niZSi napajeci nap nez

standardni napajeni 3 x 400V.
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Funkce skupiny P05
Multifunk ¢éni vstupy

Kaod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P05.00 | Funkce vstupu HDI 0: Pulzni vstup HDI 0
1: Multifunkeni vstupy
P05.01 | Vstup S1 0: Neni funkce 1
P05.02 | Vstup S2 1: Chod motoru vpired — FWD 4
P05.03 | Vstup S3 2: Chod motoru vzad -REV 7
P05.04 | Vstup S4 3. Trivodicovértizeni 0
P05.05 | Vstup S5 4: Krokovani vped 0
P05.06 | Vstup S6 5: Krokovani vzad 0
P05.07 | Vstup S7 6: Volny dotkh motoru 0
P05.08 | Vstup S8 7*RESET chyby 0
P05.09 | Vstup HDI 8: PAUSA - Reruseni funkce 0
9: Externi STOP
10: Motorpotenciometr — frekvence UP
11: Motorpotenciometr - frekvence DOWN
12: Motorpotenciometr
Navrat k referami frekvenci
13: Repinani mezi zdrojem frekvenci A - B
16: Predvolba frekvence 1
17: Predvolba frekvence 2
18: Predvolba frekvence 3
19: Predvolba frekvence 4
20: Pausaifp multifunkénimizeni
21: ACC/DECc¢asy udané P08.00 a P08.01
22: ACC/DEC¢asy udané P08.02 a P08.03
23: RESET a STOP jednoduché PLC
24: ReruSenicinnosti jednoduchého PLC
25: Rerusentinnosti PID regulatoru
26: FeruSeni trojuhelnikovych kniit
27: STOP trojuhelnikové kmity
34: Start DC brzdéni
P05.10 | Polarita vstup 000: Vstup je anoda 000
S1-S4, HDI 1FF: Vstup je katoda
Udaje o polarit vstupi jsou zadany
hexadecimélé
P05.11 | Filtr na S1-S8, HDI Vstupni filtr pro omezeni ruSeni 0.010s
Casové konstanta 0.000 -1.000 s
P05.12 | Rezerva 0
P05.13 | Zpusobiizeni 0: Dvouvodtovétizeni — zfsob 1 0
frekvence 1: Dvouvodtovétizeni — zfisob 2
2. Trivodicovétizeni
P05.14 | S1 ZAP zpozéhi Zpoz@ni zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s
P05.15 | S1 VYP zpozé#éni Zpozeni vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s
P05.16 | S2 ZAP zpozéhi Zpozani zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s
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P05.17 | S2 VYP zpozé#éni Zpozeéni vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.18 | S3 ZAP zpozéhi Zpozani zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.19 | S3 VYP zpozé&ni Zpozani vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.20 | S4 ZAP zpozéhi Zpoz@ni zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.21 | S4 VYP zpozé&ni Zpozani vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.22 | S5 ZAP zpozéhi Zpoz@&ni zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.23 | S5 VYP zpozéni Zpozani vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.24 | S6 ZAP zpozéhi Zpozani zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.25 | S6 VYP zpozé#éni Zpozeni vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.26 | S7 ZAP zpozéhi Zpoz@ni zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.27 | S7 VYP zpozéni Zpozani vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.28 | S8 ZAP zpozehi Zpozani zapnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

P05.29 | S8 VYP zpozd#éni Zpozeni vypnuti 0.000 — 50.000s 0.000s

Analogoveé vstupy 0 — 10V, 0-20mA

P05.32 | Vstup All - nagti Dolni hodnota vstupniho néip 0.00v
Dolni mez 0.00V az P05.34

P05.33 | Vstup All — frekvence Dolni hodnota frekvence v % maximalni| 0%
Dolni mez frekvence 0 az +100.0%

P05.34 | Vstup All - nagti Horni hodnota vstupniho né&p 10.00V
Horni mez P05.32 az +10.00V

P05.35 | Vstup All — frekvence Horni hodnota frekvence v % maximalni| 100.0%
Horni mez Frekvence 0 az +100.0%

P05.36 | Filtr vstup All Casova konstanta filtru 0.00 az 10.00 s | 0.100s

P05.37 | Vstup Al2 - nagti Dolni hodnota vstupniho néip 0.00v
Dolni mez 0.00V az P05.39

P05.38 | Vstup Al2 — frekvence Dolni hodnota frekvence v % maximalnij 0%
Dolni mez frekvence 0 az +100.0%

P05.39 | Vstup Al2 - nagti Horni hodnota vstupniho né&p 10.00V
Horni mez P05.37 az +10.00V

P05.40 | Vstup Al2 — frekvence Horni hodnota frekvence v % maximalni| 100.0%
Horni mez Frekvence 0 az +100.0%

P05.41 | Filtr vstup All Casova konstanta filtru 0.00 a7 10.00 s 0.100s

P05.42 | Vstup AI3 - nagti Dolni hodnota vstupniho néip -10,00V
Dolni mez -10.00V az P05.44

P05.43 | Vstup AI3 — frekvence| Dolni hodnota frekvence v % maximalni| -100.0%
Dolni mez frekvence -100.0% az +100.0%

P05.44 | Vstup AI3 - napti P05.42 a7 P05.46 0.00V
Stredni hodnota

P05.45 | Vstup Al3 - frekvence | -100.0% az +100.0% 0.00%
Stredni hodnota

P05.46 | Vstup AlI3 - nagti Horni hodnota vstupniho n&p 10.00V
Horni mez P05.44 az +10.00V

P05.47 | Vstup AI3 — frekvence Horni hodnota frekvence v % maximalni| 100.0%

Horni mez

Frekvence

-100.0% az +100.0%
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P05.48 | Filtr vstup All Casova konstanta filtru 0.00 az 10.00 s 0.100s
P05.49 | Vstup HDI Pulzni vstup
Volba funkce 0: Rizeni frekvence — vstup impuilz
1: Cita¢ - vstup impula
2: Casova - vstup impuld
P05.50 | Dolni mez frekvence | 0.00kHz — P05.52 0.00kHz
pulsi - vstup HDI
P05.51 | Vystupni frekvence Vystupni frekvence pro P05.50 0.0%
meni¢e pro dolni mez | -100.0% - 100.0% maximalni frekvence
vstupnich pul§
P05.52 | Horni mez frekvence | PO50 — 50.00kHz 50.00kHz
Pulgi — vstup HDI
P05.53 | Vystupni frekvence | Vystupni frekvence pro P05.52 100.0%
meénice pro horni mez | -100.0% - 100.0% maximalni frekvence
vstupnich puls
Funkce skupiny P06 - Vystupni reléové svorky — amagoveé vystupy
Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P06.02| Vystup HDO 0: Vystup nevyuzit 0
NPN tranzistor 1: Méni¢ v ¢innosti
s ote¥enym kolektorem| 2: Chod motoru vfed — FW
P06.03| Reléovy vystup RO1 | 3: Chod motoru vzad — REV 1
4: Funkce krokovani motoru
P06.04| Reléovy vystup RO2 5: Chyba ninice 5
6: Dosazenaigdvolena frekvence FDT1
7: Dosazenaipdvolend frekvence FDT2
8: Dosazena referéni frekvence P00.04
9: Nulova frekvence #nice
10: Dosazena horni mezni frekvence
11: Dosazena dolni mezni frekvence
12: Méni¢ pripraven, pipojeno napajeni
14: Fed poplach, dosaZzena horni nastave
arove proudu
15: Fed poplach, dosaZzena dolni nastave
arove proudu
17: Ukorteny cyklus PLC automatu
P06.05 — P6.09Rezerva
P06.10| ZpozdEni zapnuti relé | ZpozdEni pii zapinani 0.000s
RO1 Rozmezi: 0.000 — 50.000s
P06.11| ZpozdEni rozepnuti relé| Zpozdni pii vypinani 000.0s

RO1

Rozmezi: 0.000 — 50.000s
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P06.12| Zpozdni zapnuti relé | Zpozdni pii zapinani 0.000s
RO2 Rozmezi: 0.000 — 50.000s
P06.13| ZpozdEni rozepnuti relé| Zpozdni pii vypinani 000.0s
RO2 Rozmezi: 0.000 — 50.000s
P06.14| Funkce analogového | 0: Okamzita frekvence — vystupinice 0
vystupu AO1 1: Nastavena frekvence — zadana frekvence
P06.15| Funkce analogového | 3: Ota&ky motoru 0
vystupu AO2 4: Vystupni proud vztazeny k jmenovitému
proudu minice
5: Vystupni proud vztazeny k jmenovitému
proudu motoru
6: Vystupni nagti ménice
7: Vystupni vykon
8: Nastavena hodnota momentu
9: Vystupni moment -moment motoru
11: Hodnota analogoveého vstupu Al2
12: Hodnota analogového vstupu Al3
P06.17| Dolni mez vystupu AO1, 0.0%
P06.18| Odpovidajici nagti Funkce definuje vztah mezi vystupni 0.00V
(proud) na vystupu veli¢inou a odpovidajici analogovou
AO1 pro dolni mez hodnotou
P06.19| Horni mez vystupu AO1 100.0%
P06.20| Odpovidajici nagti Analogovy proud 1mA odpovida n&p 10.00V
(proud) na vystupu 0.5V
AO1 pro horni mez
P06.21| Casova konstanta filtru | Rozmezi nastavent: 0.000s
na VyStupu AO1 P06.18: 0.00V — 10.00V
P06.22| Dolni mez vystupu AO2 P06.19: P06.17 - 100% 0.0%
P06.23| Odpovidajici nagti P06.20: 0.00V —10.00V 0.00V
(proud) na VyStupu P06.21: 0.000V — 10.000s
AO2 pro d0|n|' mez P06.22: 0.0% — P06.24
P06.24| Horni mez vystupu A0z P06.23: 0.00V —10.00V 100.0%
P06.25| Odpovidajici nagti P06.24: P06.22 —100.0% 10.00V
(proud) na vystupu P06.25: 0.00V — 10.00V
AO2 pro homi mez P06.26: 0.000s — 10.000s
P06.26| Casova konstanta filtru 0.000s

na vystupu AO2
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Funkce skupiny PO7- Ristup a monitorovani funkce

Kod Néazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P07.00 | Pristupovy kod Libovolna hodnota v rozmezi 00000
Uzanteni parametr 0 — 65535
Universalni pistupovy kéd: 50112
Platnost uzateni cca 1 minuta po zadan
kodu.
P07.02 | Funkce tlg&itka 0: Neni funkce 1
QUICK/JOG 1: Krokovanitizené z ovladaciho panelu
na ovladacim panelu Funkni klavesaQUICK/JOG
2: Zmena pohybu na displefizeného
pomoci klavesnice SHIFT
3: Zmena snéru ot&eni motoru. Plati
[i fizeni z klavesnice
4: Nulovani frekvenceipfunkci motor-
potenciometriizeni UP/DOWN
5: Volny dokh motoru. Plati pro vSechny
Zpisobytizeni
P07.03 | Rezerva
P07.04 | Funkce tl&itka STOP funkce rnice 0
STOP/RST 0: STOP pouze prizeni z panelu
na ovladacim panelu 1: STOP prdizeni z panelu a externi
fizeni
2. STOP prdizeni z panelu afpsériové
komunikaci
3: STOP pro vSechny #@pobyrizeni
P07.05 | Zobrazeni paramdtma | Bitové slovo 0000 az 3FFF 03FF

displeji pii chodu nénice

Bitové slovo je zadano
hexadecimal&

BIT 0: Okamzita frekvence &énice
BIT 1. Nastavena frekvence
Displej blika
BIT 2: Nagti v meziobvodu rénice (V)
BIT 3: Vystupni nagti (V)

BIT 4: Vystupni proud (A)
BIT 5: Otaky motoru (ot./min)
BIT 6: Vystupni vykon

(% z jmenovitého vykonu motor
BIT 7: Moment motoru (%)

BIT 8: Zadana hodnota PID (%)

BIT 9: Zpitnovazebni hodnota PID (%)
BIT 10: Stav vstup S1 — S4

BIT 11: Stav digitalnich vystup
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P07.06

Rezerva

P07.07 | Zobrazeni paramdtma | Bitové slovo 0000 az 00FF OOFF
displeji v klidovém stavu| BIT 0: Nastavena frekvence
Displej blika
BIT 1: Nagti v meziobvodu rénice (V)
BIT 2. Stav vstup S1-S4, HDI
BIT 3: Stav vystup
BIT 4: Zadana hodnota PID (%)
BIT 5: Zpitnovazebni hodnota PID (%)
BIT 6: Zadana hodnota momentu
Pouzeipmomentovéntizeni
BIT 7. Analogové hodnota vstup All (V)
BIT 8: Analogovéa hodnota vstup Al2 (V)
BIT 9: Analogova hodnota vstup Al3 (V)
P07.08 | Koeficient zobrazeni Zobrazena frekvence = 1.00
frekvence skute&na frekvence x P07.08
Rozsah: 0.1 — 10.0
P07.09 | Koeficient zobrazeni Zobrazeni ot&ek = 100.0%
frekvence otéek skute&na otg&ky x P07.09/100
Rozsah: 0.1% — 999.9%
P07.10 | Rezerva 1.0%
P07.11 | Teplota usmrnovaciho | Max. 120°C
modulu nénice
P07.12 | Teplota vykonového Max. 120°C
IGBT modulu u nénice
P07.13 | Verze softwaru 1.00 — 655.0
P07.14 | Doba chodu @nice 0 — 65565 hodin
P07.15 - P07.17 Rezerva
P07.18 | Vykon ngnice 0.75 — 7.5kwW
P07.19 | Jmenovité napdjeci 360 — 440V
napsti
P07.20 | Jmenovity proud gmi¢e | 3.5 - 18.5A

P07.21 — P07.26

Vyrobni data

PO7.27

Pantt chyby 1. chyba

P07.28

Panet chyby 2. chyba

P07.29

Pantt’ chyby 3. chyba

P07.30

Panet chyby 4. chyba

Druh chyby viz seznam chybovych
hlaseni
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Funkce skupiny P08 -

Pidavné funkce

Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovart
funkce nastaveni
P08.00 | Doba rozkshu 2 AC time: 0.1-3600.0s
P08.01 | Doba dokhu 2 DEC time: 0.1 —3600.0 s
P08.02 — P08.05 Rezerva
P08.06 | Krokovani Refererni frekvence krokovani 5.00Hz
Rozsah: 0,00Hz — P00.03
P08.07 | Krokovani AC time: 0.1 -3600.0s
Doba zrychleni
P08.08 | Krokovani DEC time:0.1 — 3600.0 s
Doba zpomalovani
P08.09 | Vynechana frekvence 1 | Vynechané frekvence 0.00Hz
P08.10 | Pasmo vynechané 0.00Hz
frekvence 1 Vynechani frekvenci pro zabrémi
P08.11 | Vynechana frekvence 2 | r€zonagnich jevi u pohonu 0.00Hz
P08.12 | Rozmezi vynechané 0.00Hz
frekvence 2
P08.13 | Vynechana frekvence 3 0.00Hz
P08.14 | Rozmezi vynechané 0.00Hz
frekvence 3
P08.15 — P08.27 Rezerva
P8.28 | Doba automatického Automaticky restart po chyb Os
restartu Rozsah nastaveni: 1 — 3s
P8.29 | ZpoZcni restartu Doba zpozdni restartu po chyb 1.0s
Rozsah nastaveni: 0.1 — 100.0s
P08.32 | Dosazeni fedvolené Predvolena frekvence FDT 50Hz
frekvence FDT1 Rozsah nastaveni: 0.00 — P0.03
P08.33 | P4smo pedvolené P&smo ve kterém je detekovana frekver 5.0%
frekvence FDT1 FDT
Rozsah nastaveni: 0.0 -100.0 %
Pasmo stanovené procentualn
z maximalni frekvence P00.03
P08.33 | Dosazeni fedvolené Predvolena frekvence FDT 50Hz
frekvence FDT2 Rozsah nastaveni: 0.00 — P0.03
P08.33 | Pasmo pedvolené Pasmo ve kterém je detekovana frekver 5.0%
frekvence FDT2 FDT
Rozsah nastaveni: 0.0 -100.0 %
P&smo stanovené procentualn
z maximalni frekvence P00.03
P08.36 | Pasmo detekce refer@ri | Pasmo: 0.0 -100.0 % 0.00Hz
frekvence P&smo stanovené procentualn
z refererni frekvence P0.04
P08.37 | Rizeni interni brzdné 0: Brzdna jednotka neni véinnosti 0

jednotky

1: Brzdna jednotka v ¢innosti
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P08:38 | Aktivacni nagti brzdné | Pro napdjeci nag 3 x 400V se nastavuj| 700V
jednotky hodnota 650V az 750V
P08.39 | Funkce ventilatoru 0: Ventilator je winnosti @i funkci 0
menice
1: Ventilator je winnosti po pipojeni
napéajeni
P08.40 — P08.4Rezerva
P08.44 | Motor- potenciometr Funkce vstuf profizeni UP/DOWN 000
Vstupy S1 — S8 Nastaveni LED na ovladacim panelu
LED 1 (jednotky): Funkce vstuip
0: Funkce UP/DOWN d&inna
1: Funkce UP/DOWN neinna
LED 2 (desitky): VyBr fizeni
0: Funkce UP/DOWN &inna gi
P00.06 = 0 nebo P00.07 =0
1: Funkce UP/DOWN je vZzdycinna
LEDS (stovky): Stav po zastaveni
0: Nastaveni frekvence je zachovano
1: Nastaveni je nulovano
P08.45 | Rychlosti naiistu Rozmezi: 0.01-50.0Hz/s 0.5Hz/s
frekvence po fikazu UP
P08.46 | Rychlosti poklesu Rozmezi: 0.01-50.0Hz/s 0.5Hz/s

frekvence po fikazu
DOWN

42




Funkce skupiny P09 - PID regulator

Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P09.00 | Zdroj Zzadané hodnoty | 0: Ovladaci panel 0
PID regulatoru 1: Analogovy vstup All
2: Analogovy vstup Al2
P00.06 =1 3: Analogovy vstup AI3
P04.27 =6 4: Pulzni vstup HDI
5: Multifunkéni vstupy
P09.01 | Zadani zadané hodnoty | 0.0% - 100.0% 0.0%
z ovladaciho panelu
P09.02 | Zdroj skuté&né hodnoty | O: Analogovy vstup All 0
pro PID regulétor 1: Analogovy vstup Al2
2: Vstupy AI3
3: Impulsni vstup HDI
P09.03 | Charakter vystupu 0: Kladny — pro kladnou reguiai 0
regulatoru PID odchylku roste frekvence
1: Zaporny - pro kladnou regutai
odchylku klesa frekvence
P09.04 | Proporcionalni zesileni | Zesileni PID regulatoru 0.10
(Kp) Rozsah nastaveni: 0.01 — 100.00
P09.05 | Integrani casova Rozsah nastaveni: 0.01 — 10.00s 0.10s
konstanta (1)
P09.06 | Derivani casovéa Rozsah nastaveni: 0.01 — 10.00s 0.00s
konstanta (d)
P09.07 | Vzorkovaci perioda Rozsah nastaveni: 0.01 — 100.00s 0.10s
regulatoru PID
P09.08 | Limita rozkmitu Rozsah nastaveni: 0.01 — 100.0% 0.0%
regulované vetiny
P09.09 | Horni mez vystupu PID | Parametr udava horni hodnotu vystup 100.0%
frekvence.
Pro P09.09 = 100% je maximalni vystuy
frekvence
Rozsah nastaveni: 10% — 100%
P09.10 | Dolni mez vystupu PID | Parametr udava dolni hodnotu vystug 0.0%
frekvence.
Rozsah nastaveni: -100% — P09.09
P09.11 | Mezni hodnota Mezni hodnota zfiné vazby 0.0%

zpetnovazebniho nagi

Rozmezi P09.11: 0.0 — 100%
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P09.12

Doba detekce poklesu
zpstnovazebni vetiny
pod mezni hodnotu

Doba po kterou je zpnovazebni hodnota

pod mezni P09.11

Rozmezi P09.12: 0,0 — 3600s

Pokud pokles zfinovazebniho naii
poklesne pod P09:11 a pokles trva po
dobu delSi nez P09.12 je na displeji

HlaSeni PIDE

1.0s

Funkce skupiny P10 — Multifunkéni Fizeni a PLC
Multifunk ¢&ni Fizeni

Kéd Popis funkce Nastaven( Specifikace | Vstup Fidici svorkovnice
funkce S4 S3 S2
P10.02 | Multifunkeni frekvence 0| 0 - 100%| Procentualni OFF OFF OFF
P10.04 | Multifunkeni frekvence 1| 0 - 100%| hodnota z OFF OFF ON
P10.06 | Multifunkeni frekvence 2| 0 - 100%| maximalni OFF ON OFF
P10.08 | Multifunkeni frekvence 3| 0 — 100% frekvence OFF ON ON
P10.10 | Multifunkéni frekvence 4| 0 — 1009 viz P00.03 ON OFF| OFF
P10.12 | Multifunkéni frekvence 5| 0 — 100% ON OFF ON
P10.14 | Multifunkéni frekvence 6| 0 — 100% ON ON OFF
P10.16 | Multifunkéni frekvence 7| 0 — 100% ON ON ON

Predvolena frekvence v procentech =
Predvolena frekvence/ Maximalni frekvence x 100%

Piedvolba frekvence Maximalni frekvence Nastaveni
5Hz 50Hz 10%
10Hz 50Hz 20%
15Hz 50Hz 30%
20Hz 50Hz 40%
25Hz 50Hz 50%
30Hz 50Hz 60%
35Hz 50Hz 70%
40Hz 50Hz 80%
45Hz 50Hz 90%
50Hz 50Hz 100%
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Jednoduchy PLC

Kod Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Nastaveni
funkce
P10.00 | Jednoduché PLC 0: Ukortenicinnosti po probhnuti 0
naprogramovaneho cyklu
1: Po ukogeni cyklu n&ni¢ pracuje na
posledni fedvolené rekvenci
2: Cyklické opakovani naprogramovar
sekvence
P10.01 | Stav po vypadku napdjeni| 0: PreruSentinnosti po vypadku nagi | O
1: Pokr&ovani v¢innosti na pedvolené
frekvenci pomoci vstup
P10.02 | Multifunkéni frekvence O 0
P10.03 | Trvani frekvence 0 Frekvence 0.0%
P10.04 | Multifunkéni frekvence 2 0
P10.05 | Trvani frekvence 2 Procentualni hodnota z maximalni 0.0%
P10.06 | Multifunkéni frekvence 3 | Frekvence viz P00.03 0
P10.07 | Trvani frekvence 3 0.0%
P10.08 | Multifunkéni frekvence 4 0
P10.09 | Trvani frekvence 4 0.0%
P10.10 | Multifunkéni frekvence 5 0
P10.11 | Trvani frekvence 5 0.0%
P10.12 | Multifunkéni frekvence 6 0
P10.13 | Trvani frekvence 6 0.0%
P10.14 | Multifunkéni frekvence 7 0
P10.15 | Trvani frekvence 7 0.0%
P10.16 | Multifunkéni frekvence 8 0
P10.17 | Trvani frekvence 8 0.0%
P10.18 | Multifunkéni frekvence 9 0
P10.19 | Trvani frekvence 9 0.0%
P10.20 | Multifunkéni frekvence 10 0
P10.21 | Trvani frekvence 10 0.0%
P10.22 | Multifunkéni frekvence 11 0
P10.23 | Trvani frekvence 11 0.0%
P10.24 | Multifunkéni frekvence 12 0
P10.25 | Trvani frekvence 12 0.0%
P10.26 | Multifunkéni frekvence 13 0
P10.27 | Trvani frekvence 13 0.0%
P10.28 | Multifunkéni frekvence 14 0
P10.29 | Trvani frekvence 14 0.0%
P10.30 | Multifunkéni frekvence 15 0
P10.31 | Trvani frekvence 15 0.0%
P10.32 | Multifunkéni frekvence 16 0
P10.33 | Trvani frekvence 16 0.0%
P10.37 | Casova jednotka pro doby 0: Vtetiny 0
cyklu 1: Minuty
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Funkce skupiny P11 - Ochranné funkce

P11.00 | Ztrata napajeci faze 11: Ochrana&inna 11
00: Ochrana ne&inna
P11.01 | Rizeni poklesu frekvence | O: Funkce umozna 0
pii vypadku napajeni 1: Funkce neumozna
P11.02 | Rychlost poklesu frekvence| Rozmezi: 0.000Hz/s — P00.03/s 10Hz/s
pii poklesu nebo vypadku
napéjeni
P11.03 | Pokles frekvenceip 0: Funkce neumoZna 1
naristu DC napti v 1: Funkce umozima
meziobvodu
P11.04 | Refererkni arovei pro 120 — 150% pro napajeni 3 x 400V | 140%
funkci poklesu frekvence
P11.05 | Ochrana § naristu 0: Funkce neumozna 1
vystupniho proudu 1: Funkce umozna
nad mezni hodnotu
P11.06 | Mezni hodnota proudu pro | Pii ptekrateni jmenovité hodnoty 160%
automatickou proudovou | proudu motoru dojde k poklesu
ochranu frekvence
Rozmezi: 50% - 200% jmenovitého
proudu motoru
P11.07 | Rychlost poklesu frekvence| Rozmezi: 0.00 — 50.00Hz/s 10.00Hz/s
pii prekraceni mezni
hodnoty vystupniho proudu
P11.08 | Pred poplach p piekraeni | Definovani ped poplachu 0x000
nastavenych arovni proudu| LED segment na displeji 1(jednotky
0: Pred poplach odvozen od
Nastaveny d& mezni Grova jmenovitého proudu motoru
proudu - horni a dolni mez | 1. Pred poplach odvozen od
jmenovitého proudu &nice
LED segment na displeji 2(desitky)
0: M¢ni¢ pokrauje veinnosti @i
poklesu proudu pod dolni mez
1: Ménic¢ pokrauje véinnosti (i
prekrateni proudu nad horni mez
2: Meni¢ zastavuje P
poklesu proudu pod dolni nebo
prekracni horni meze
LED segment na displeji 3 (stovky)
0: Trvala detekce proudu
1: Detekce po rozinu menice
P11.09 | Horni Grove pred poplachu | Procentualni hodnota z jmenovitého| 150%
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proudu
P11.10 | Zpozckni v detekci ped ZpozdEni pred poplachu 1.0s
poplachu na horni mezi indikovatelného na reléovych
vystupech R0O1, R02
Rozsah: 0.1 —60.0 s
P11.11 | Dolni urover pied poplachu | Procentualni hodnota z jmenovitého| 50%
proudu
P11.12 | Zpozckni v detekci ped ZpozdEni pred poplachu 1.0s
poplachu na dolni mezi indikovatelného na reléovych
vystupech RO1, R02
Rozsah: 0.1 —-60.0 s
Funkce skupiny 14 - Sériova komunikace
Kod Néazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P14.00 | Adresa ndnice 1-247 1
P14.01 | Prenosova rychlost | 0: 1200 Baud PS 3
1: 2400 Baud PS
2: 4800 Baud PS
3: 9600 Baud PS
4: 19200 Baud PS
5: 38400 Baud PS
P14.02 | Datovy format 0: 1start bit, 8 datovych it 0
bez parity, 1 stop bit
1: 1start bit, 8 datovych it
suda parita, 1 stop bit
2: 1start bit, 8 datovych it
lich4 parita, 1 stop bit
P14.03 | Zpozcni Doba od pijeti informace ménicem a 5ms
komunikace odeslani odpasdi
Rozsah zpozshi: 0 —200ms
P14.04 | Doba vypadku 0: Funkce netinna 0.0s
komunikace
Po pgekrateni nastavené doby vypadku,
hlasi systéem chybu - CE
Rozsah vypadku: 0.1 — 200.0s
P14.05 | Reakce po chyb 0: Poplach a zastaveni volnym dbbm | 1

komunikace

1: Bez poplachu a &éni¢ dale ve funkci
2: Bez poplachu a ukéeni sériové

komunikace
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Funkce skupiny P17 - Monitorovaci funkce

P17.00 | Nastavena frekvence Rozmezi: 0.00Hz — P00.03 Hz
P17.01 | Okamzita frekvence Frekvence vystupniho nép Hz
Rozmezi: 0.00Hz — P00.03
P17.04 | Vystupni proud Vystupni proud rénice A
P17.05 | Ot&ky motoru Okam?Zité otéky motoru ot./min
P17.06 | Proud momentu Proud vytvéejici moment A
P17.08 | Vykon motoru OkamzZity vykon vztazeny 0% - 300%
k jmenovitému vykonu motoru
P17.09 | Moment motoru Vystupni moment motoru -250% - 250%

v procentech vztazeny
k momentu i jmenovitém
proudu
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10. Podrobny popis hlavnich funkci

Funkce skupiny P00

P00.03 Maximalni frekvence fmax P00.04 — 4000.0Hz 50.00Hz

P00.04 Referentni frekvence fef P06 — P0.04 50.00Hz

P00.05 Dolni mez frekvence 00.00Hz — P0.04 0.00Hz

P00.11 Doba rozBhu 0.0 — 3600.0s 10.00s
Startovaci rampa 1

P00.12 Doba dobhu 0.0 — 3600.0s 10.00s
Zastavovaci rampa 2

P00.03 fmax[” " T 7']_ T~

P00.04 fref [ — — -

t
t dob&hu |
Po0.12 |

|
|
|
t rozbéhu | |
P00.11

Obrazek 4

Znazorrgni casového prbéhu rozkgh a dokhu motorutrizeného z nice frekvence je na
obrazku 4. Referéni frekvence je vZzdy mensi nebo rovna maximaliivieaci.

Profizeni rozihu a dobhu jsou k disposici dvskupiny parametr

» Prvni skupina: P0.11, P0.12

» Druha skupina P8.00, P8.01

Prepinani mezi uvedenymi skupinami je mozné pomogickych vstu@ S1 — S8, viz
parametry skupiny PO5.

P00.15 Automaticka 0: Neni identifikace 0
identifikace 1: Identifikace spojena s pohybem
parametria motoru motoru

2: Staticka identifikace- motor je v klidu

Postup automatické identifikace motoru spojenétg/pem motoru:
Je zapakbi odpojit motor od zéke.

Zadani funkce P00.15 = 1 a nasledné stisknuiitkEaDATA/ENT.
Stisknuti tl&itka RUN,

Na displejise objevi hlasenlfUM1, FUM2, run3, END.

Doba identifikace je cca 1 minuta.

YVVYYVYYV

V aplikacich kde neni mozné odpojit motor oddZét pouziva se staticka identifikace.
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P00.15 = 2. Motor jeipidentifikaci v klidu. Ri této identifikaci neni mozné zjistit‘@snou
hodnotu vzajemné inddkosti stator —rotor a proud motoru bezézat Postup identifikace a
zobrazeni na displeji je stejny jako kedchozim fgipack, (P00.15 =1)

P00.18 Uvedeni do 0: Neni funkce 0
tovarniho nastaveni | 1: Uvedeni do tovarniho nastaveni
2: Nulovani chybnych parametii

PFi obnoveni tovarniho nastaveni tj. P0.13 = 1 jsouSechny parametry uvedeny do
vychoziho tovarniho nastaveni v vyjimkou parameti skupiny P2, tj. parametry motoru.

Funkce skupiny PO1- Rizeni rozb éhu a dob éhu, START - STOP

P01.00 | Zpusob startu 0: Start ze startovaci frekvence P01.01 | O

1: Start po stejnosémeém brzdni
ze startovaci frekvence P01.01

2: Start pi ot&ejicim se motoru

P1.01 | Startovaci frekvence Startovaci frekvence praimy start 0.50Hz

Rozsah nastaveni: 0.00 — 50.00Hz

P1.02 Zpozdni po startu Zpozdéni nadbéhu frekvence po startu 0.0s

Rozsah nastaveni: 0.0 — 50.0s

P01.08 | Zpusob zastaveni 0: Zastaveni po zpomalovaci ramg 0
1: Volny dobéh motoru

P01.09 | Startovaci frekvence DC Brzdéni motoru pi zastaveni 0.00Hz
brzdéni
Rozsah nastaveni: 0.00 — P0.04

P01.11 | Brzdny DC proud Brzdny prou pi zastaveni v procentech | 0.0%
proudu motoru

Rozsah nastaveni: 0.0 — 150.00%

P01.12 | Doba DC brzdni Doba brzdni pii zastaveni 0.0s
Rozsah: 0.0 — 50.0s

P01.13 | ZpozcEni pxi reverzaci Doba zpozdni pii reverzaci chodu 0.0s
motoru

Rozsah: 0.0 — 3600.0s

Na obrdzku 5 je zndzam zastavovaci proces, vyznam parafhgtmasledujici:
* P01.09 - Startovaci frekvence DC bimdpro zastaveni
* PO01.11 — Brzdny proudfpzastaveni (neni znaz@mo)
« P01.12 — Doba DC brzdi pri zastaveni
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tb
viz P01.12

Obrazek 5

Na obrazku 6 je znazafno p'epinani srri chodu motoru, vyznam parametru P1.10:.
 P1.10- Zpozé&hi pri reverzaci

f

viz P01.13

Vpred
t\
Reverzace
Obrazek 6
P01.21 | Rozbéh motoru po 0: Rozbéh neumozrén 0
prFipojeni napajeni 1: Rozbéh umozrén

Parametr je platny pro ro&h motoruiizeny z logickych vstup

Pro P01.21 = 0 vypadkuteivého napajeni a sepnutém startovacim externimpwstedojde
pii obnow napajeni k rozdhu nmenice. Je zapégbi vstup rozepnout a znovu sepnout.
Pro P01.21 = 1 dojdeipsepnutém startovacim vstupu a zapnuti napajesélihu menice.

Nastaveni P01.21 = 0 neni dovolené u pracovnichcgta.
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Funkce skupiny P03 — Vektoroveé Fizeni
Kéd Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P03.00 Proporcionalni zesileni 0-100 20
regulatoru rychlosti
v padsmu 1 - KP1 Zesileni regulatoru — pasmo 1
P03.01 Integra&ni casova 0.01 -10.00s 0.20s
konstanta regulatoru
rychlosti v pasmu 1 - KI1 | Integrani ¢as. konstanta — pasmo 1
P03.02 Mezni frekvence pasma 1| 0.00Hz — P3.05 5.00Hz
P03.03 Proporcionalni zesileni | 0 — 100 20
regulatoru rychlosti
vV pasmu 2- KP2 Zesileni regulatoru — pasmo 2
P03.04 Integrani ¢asova 0.01 - 10.00s 0.50s
konstanta regulatoru
rychlosti v pasmu 2 - KI2 | Integra&ni ¢as. konstanta — paAsmo 2
P03.05 Mezni frekvence pasma 2| P3.02 — P0.04 10.00Hz
P03.06 Rozmezi kompenzace 50.0 — 200.0% 100%

skluzu motoru

Funkce P03.00 a P03.01 se uflgit pouze do mezni frekvence P03.02. Funkce B08.0
P03.04 jsou platné od frekvence P03.05. Zn&zudne na obrazku 7.

Dynamické odezva se zrychlujetstem proporcionalniho zesileni KP1 a KP2.

Parametry P-I

P03.00, P03.01

P03.03, P03.04

| f

P03.02

P03.05

Obrazek 7

Volba velikosti proporcionalniho zesileni a integriekonstanty zaviseji na charaktérzené

soustavy.

Pro velikost zesileni a integrd konstanty plati v obou pasmech:
* Velikost zesileni z&tSovat do doby neZ dojde k& gonstantni z&?i k oscila&nim

tj. zmeénam vystupni frekvence * 3 — 5Hz.

* Integra&ni konstantu z&tSovat do hodnoty nez dojde k oséilan zn&énam vystupni
frekvence + 3 - 5Hz.
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Funkce skupiny P04 - Skalarni  Fizeni V/f

P04.00| Nastaveni zavislosti| O: Linearni zavislost 0
VIf Pro konstantni moment

1: Zavislost definovana uzivatelem
2: Zavislost f' exponent 1.3

3: Zavislost f' exponent 1.7

4: Zavislost f' exponent 2.0

Zavislosti 2 aZz 4 jsou teny pro
ventilatory a pumpy.

Priklady zavislosti V/f jsou na obrazku 8.

A Wstupni napéti

wl——————
Lineamf Zavislost 1
ineami -
zavislost Zfi\v!slost 2
Zavislost 3
Vystupni
| fp frekvence
' >
Obrézek 8
P04.01 | ZvySeni momentu Zvyseni momentuipnizke Tovarni nastaven
frekvenci 0.0%

Rozsah nastaveni: 0.0 — 10.0%
Automatické zvySeni pro P04.01 =(

P04.02 | Mezni frekvence do | Mezni bod zvySeni pro zavislost V/f 20.0%
které se zvysuje Rozsah nastaveni:
moment 0.0 — 50.0% jmenovité frekvence

Mezni frekvence do které se zvySuje moment je stm procentuatn z maximalni
frekvence , viz P0.04. Znazami funkci P4.01 a P4.02 je na obrazku 9.
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Vystupni napéti

Vo fp———— — —

Viz P04.01

Vystupni
fy frekvence

=~

Viz P04.02

Obrazek 9

Priklady uzivatelem definované zavislosti V/f jsou nabrazku 10.

V1< V2< V3

P04.03 | V/f — Frekvence —f 1

P04.04 | V/f — Napsti—V 1 fl<f2 <f3
P04.05 | V/f — Frekvence —f 2

P04.06 | V/f — Napsti —V 2

P04.07 | V/f — Frekvence —f 3

P04.08 | V/f — Napsti—V 3

0.00Hz

00.0%

0.00Hz

00.0%

0.00Hz

00.0%

Vb A Vystupni napéti

100%
V3

V2

Vi

Vystupni
frekvence

fl f2 3 50Hz

Obrazek 10
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Funkce skupiny PO5 - Multifunk €ni vstupy

P05.13 | Zpusobtizeni

Vpied/Reverzace

0: 2 — vodéovértizeni mod 1
1: 2 — vodéovétizeni mod 2 0
FWD/REV 2: 3 — vodéovérizeni mod 1

Tovarni nastaveni:

Dvouvodiéovérizeni

SB1
FWD S1
SB2
REV S2
COM
Obrazek 11
Mod Fizeni 1 Modrizeni 2
SB1 | SB2 |[Rizeni SB1 | SB2 |Rizeni
VYP | VYP | Stop n&nice VYP | VYP Stop minice
ZAP | VYP FWD — Chod vied ZAP VYP FWD — Chod wed
VYP | ZAP REV — Chod vzad VYP| ZAP Stopémice
ZAP | ZAP Stop minice ZAP ZAP REV — Chod vzad
Trivodiéovérizeni
SB1
FWD S1
SB2 _
~ Sin S3
SB3
REV S2
COM
Obrazek 12
Trivodiéovérizeni
SB1 Startovaci tkdtko
SB2 STOP tlaitko
SB3 Zneéna sméru
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Funkce skupiny P05 — Analogové vstupy
Analogoveé vstupy Al2 a Al3

Nastaveni paraméitpro standardni analogové vstupy.

+100%

ov
OmA

-100%

0-10V
0-20mA

Procenta z maximalni frekvence

4 -20mA

-10V / +10V

Obrazek 13
Vstup All
Vstupni rozsah Dolni mez Dolni mez Horni mez Horni mez
napéti frekvence napéti frekvence
P05.32 P05.33 P5.34 P5.35
oV - 10V oV 0% 10V 100%
0-20mA oV 0% 10V 100%
4 —20mA 2V 0% 10V 100%
Vstup Al2
Vstupni rozsah Dolni mez Dolni mez Horni mez Horni mez
napéti frekvence napéti frekvence
P05.37 P05.38 P5.39 P5.40
oV - 10V ov 0% 10V 100%
0-20mA 0 0% 10V 100%
4 — 20mA 2V 0% 10V 100%
Vstup Al3
Vstupni Dolni mez | Dolni mez | Stredni Stétedni | Horni mez | Horni mez
rozsah napéti frekvence napéti frekvence napéti frekvence
P05.42 P05.43 P05.44 P05.45 P05.46 P05.47
-10V - +10V -10V -100% 0.00V 0.00% 10V 100%

Pro vstup 0 — 20mA a 4 az 20mA je zapiebi pirepnout na desce Control Board:
1. Vstup All piepinat J3 do polohy I.
2. Vstup Al2 prepinat J4 do polohy I.
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Funkce skupiny P06 - Analogovy vystup

A0 AN 10V

20mA

0.0%

100%

Obrazek 14 - Analogovy vystup

Vystupy AO1 a AO2

P06.14| Funkce analogového

vystupu AO1

P06.15| Funkce analogového

vystupu AO2

: Okamzita frekvence — vystupinice

: Otaky motoru

A WELO

proudu minice

(62

proudu motoru
: Vystupni na@ti ménice
: Vystupni vykon
: Nastaven& hodnota momentu
: Vystupni moment -moment motoru
11: Hodnota analogového vstupu Al2
12: Hodnota analogoveého vstupu Al3

©O© 00 ~NO

: Vystupni proud vztaZzeny k jmenovitému

: Vystupni proud vztaZzeny k jmenovitému

: Nastavena frekvence — zadana frekvence

Nastaveni paramétpro vystup AO1

Vstupni rozsah Dolni mez Dolni mez Horni mez Horni mez
veli¢iny napéti veli¢iny napéti na
vystupu AO1
P06.17 P06.18 P06.19 P06.20
0-10V 0% Y 100% 10V
0 - 20mA 0% ov 100% 10V

Pro vystup 0 — 20mA je zapadtebi pfepnout na desce Control Board pepinat J1 do

polohy I.
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Funkce skupiny P7 - P Fistup a monitorovani funkce

Zobrazeni stavu @i chodu ménice

PQ7.05 | Zobrazeni parameima | Bitove slovo 0000 az 7FFF
displeji pii chodu nénice | BIT 0: Okamzita frekvence &énice Tovarni
BIT 1: Nastavena frekvence nastaveni
Hexadecimalni zobrazen BIT 2: Nagti v meziobvodu rénice (V)
BIT 3: Vystupni nagti (V) 3FF
BIT 4: Vystupni proud (A)
BIT 5: Otaky motoru (ot./min)
BIT 6: Vystupni vykon (%)
BIT 7: Moment motoru (%)
BIT 8: Zadana hodnota PID (%)
BIT 9: Zpitnovazebni hodnota PID (%)
BIT 10: Stav vstup S1 — S4
BIT 11: Stav vystup
Vyznam bita — chod n&nice
BIT7 BIT6 BITS BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BITO
Vystupni | Vystupni | Otaky | Vystupni | Vystupni | Napeti Nastavend Vystupni
moment | vykon motoru | proud napeti meziobvod| frekvence | frekvence
BIT15 BIT14 BIT13 |BIT12 BIT11 BIT10 BIT9 BIT8
Stav Stav Zpétna | Zadana
digitélnich | digitalnich | vazba hodnota
vystupa vstupi PID PID

V praktickych aplikacich jetideZité zobrazeni:
* Vystupni frekvence
* Nastavena hodnota frekvence

* Proud ngnice

Uvedenym pozadavikn odpovida nastaveni P7.06 = 13
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Zobrazeni stavu v klidu méni¢e

|

P7.07 | Zobrazeni parameima | Bitové slovo 0000 az O0OFF Tovarni
displeji v klidovém stavu nastaveni
BIT 0: Nastavena frekvence
Hexadecimalni zadani n Displej blika OOFF
displeji menice BIT 1: Nagti v meziobvodu rénice (V)
BIT 2: Stav vstup S1-S4
BIT 3: Stav vystup
BIT 4: Zadana hodnota PID (%)
BIT 5: Zpétnovazebni hodnota PID (%)
BIT 6: Pozadovany moment (%)
Vyznam bita — klid ménice
BIT7 |BIT6 BITS BVIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BITO
PoZadovany Zpétna | Zadana | Stav Stav Napsti v Nastaveng
moment vazba | hodnota| digitalnich| digitalnich | meziobvodu frekvence
PID PID vystupi vstupi
V praktickych aplikacich jeidezité zobrazeni:
* Nastavena hodnota frekvence
* Napiti meziobvodu
Uvedenym poZadavikn odpovid4a nastaveni P7.07 =3
Funkce skupiny P08 - P Fidavné funkce
P08.09 | Vynechana frekvencef | Rozsah nastaveni: 0.00 — P0.04 0.00HZz
P80.10 | Pasmo vynechané Rozsah nastaveni: 0.00 — P0.04 0.00HZz
frekvence Afv

Vystupni napti o frekvenci fx se vynechéva vipadt vyskytu rezonatnich staw u fizeného
zaizeni. Znazoréni pasma vynechané frekvence je na obrazku 15.
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Obrazek 15 - Vynechané frekvence

Indikace dosazené frekvence FDT.

P08.32 | Dosazeni pedvolené | Predvolena frekvence FDT Tovarni nastaveni
frekvence FDT Rozsah nastaveni: 0.00 — P0.03 50Hz

P08.33 | Pasmo pedvolené Pasmo ve kterém je detekovana
frekvence FDT frekvence FDT 5.0%

Rozsah nastaveni pasma : 0.0 -100.0(%
P&smo stanovené procentudln
z refererini frekvence P0.04

Vystupni relé indikuje dosaZzenou frekvenci ve zmélm pasmu, jak je znazémo na
obrazku 16. Pro uvedenou funkci felia nastavit pro relé RO1, P06.04=6

f

F

DT / \
4 \ IPésmo FDT
|
|
N
|

Vystup RO1

Obréazek 16
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Funkce skupiny P09 - PID regulator

Usparadéani PID regulatoru

Zadana

Modul IGBT | 1 11
hodnota
+~ PID Algoritmus U2 iz m
\ { regulator fizeni [ 1
) ,r U3
Filtr U — |
Skute €n& |
hodnota |
Filtr 1 !
Snima¢ a
filtr
Obrazek 17
Kéd Nazev funkce Popis a rozsah nastaveni Tovarni
funkce nastaveni
P09.00 | Zdroj Zzadané hodnoty | O: Ovladaci panel 0
PID regulatoru 1: Analogovy vstup All
2: Analogovy vstup Al2
P00.06 =1 3: Sériova komunikani linka
P04.27 =6 4: Multifunkéni vstupy
P09.01 | Zadani zadané hodnoty | 0.0% - 100.0% 0.0%
z ovladaciho panelu
P09.02 | Zdroj skuté&né hodnoty | O: Rezerva
pro PID regulétor 1: Analogovy vstup Al2
2: Vstupy Al3
3: Impulsni vstuP HDI
P09.03 | Charakter vystupu 0: Kladny 0
regulatoru PID 1: Zaporny
P09.04 | Proporcionalni zesileni | Zesileni PID regulatoru 0.10
(Kp) Rozsah nastaveni: 0.01 — 100.00
P09.05 | Integr&ni casova Rozsah nastaveni: 0.01 — 10.00s 0.10s
konstanta (1)
P09.06 | Derivani ¢asovéa Rozsah nastaveni: 0.01 — 10.00s 0.00s
konstanta (d)
P09.07 | Vzorkovaci perioda Rozsah nastaveni: 0.01 — 100.00s 0.10s
regulatoru PID
P09.08 | Limita rozkmitu Rozsah nastaveni: 0.01 — 100.0% 0.0%
regulované vetiny
P09.09 | Horni mez vystupu PID | Parametr udava horni hodnotu vystup 100.0%
frekvence.
Pro P09.09 = 100% je maximalni vystuy
frekvence
Rozsah nastaveni: 10 — 100%
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P09.10 | Dolni mez vystupu PID | Parametr udava dolni hodnotu vystug 0.0%
frekvence.
Rozsah nastaveni: -100% — P09.09
P09.11 | Mezni hodnota Mezni hodnota zfiné vazby 0.0%
zpetnovazebniho nagi Rozmezi P09.11: 0.0 — 100%
P09.12 | Doba detekce poklesu | Doba po kterou je zpnovazebni hodnotg 1.0s

pod mezni P09.11
Rozmezi P09.12: 0,0 — 3600s

zpetnovazebni vetiny
pod mezni hodnotu

Pokud pokles zfinovazebniho naii
poklesne pod P09:11 a pokles trva po
dobu delSi nez P09.12 je na displeji
HlI&Seni PIDE

Charakter vystupu PID regulatoru - P09.03
» Kladny: skuténa hodnota je mensi nez zadana — frekvence sejevysu
Rikladem je regulace teploty otopné vodyitpku, tlaku.
» Z&porny: skut&na hodnota je niZSi nez Zadana — frekvence sejenizu
Rikladem je regulace teploty u chladicich system

Proporcionalni zesileni (Kp) — P09.04

Regul&ni odchylka zavisi i nulové integrani konstant na velikosti zesileni.Puvadni
do provozu je dopotieno z¥tSovat zesileni od hodnoty 10 a sledovat charaktpriované
veliciny. Zesileni z¥tSovat do doby nez dojde k zakfmt regulované veliny. Nasledg
snizit zesileni o0 5 az 10%.

Rozkmit regulované veltiny, P09.08
Rozkmit je udan procentuaéliz maximalni hodnoty Zadané \ty.
Priklad:
« Zadanéa hodnota je zadavana z analogového vstupu Al2
* ProP9.08 =10% je rozkmit 1V.

Pri prekrateni P09.08 je zima vystupni frekvence znazéna na obr. 18.

Skute éna hodnota

Zadanana hodnota
viz P09.08

I

I

I
Vystupni |
frekvence |
|

Obrazek 18
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Funkce skupiny P10 — Multifunkéni Fizeni a PLC
Multifunk ¢éni Fizeni

Kod Popis funkce Nastaven| Specifikace | Vstup Fidici svorkovnice
funkce S4 S3 S2
P10.02 | Multifunkeni frekvence 0| 0 - 100%| Procentualni OFF OFF OFF
P10.04 | Multifunkeni frekvence 1| 0 - 100%| hodnota z OFF OFF ON
P10.06 | Multifunkeni frekvence 2| 0 - 100%| maximalni OFF ON OFF
P10.08 | Multifunkeni frekvence 3| 0 — 100% frekvence OFF ON ON
P10.10 | Multifunkéni frekvence 4| 0 — 1009 Viz P00.03 ON OFF| OFF
P10.12 | Multifunkéni frekvence 5| 0 — 100% ON OFF ON
P10.14 | Multifunkéni frekvence 6| 0 — 100% ON ON OFF
P10.16 | Multifunkeni frekvence 7| 0 — 100% ON ON ON
Predvolend frekvence v procentech =
(Predvolena frekvence/ Maximalni frekvence) x 100%
Vstup S2 Vstup S3 Vstup S4

Frekvence 1 OFF OFF OFF

Frekvence 2 ON OFF OFF

Frekvence 3 OFF ON OFF

Frekvence 4 ON ON OFF

Frekvence 5 OFF OFF ON

Frekvence 6 ON OFF ON

Frekvence 7 ON ON ON

Priklad tizeni frekvence z multifurtkich vstu S2, S3, S4 je na obrazku 19.

Frekvence

P10.02

S2

S3

sS4

S1

Obrazek 19
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11. Chybova hlaSeni

—

I

Kod Typ chyby Pric¢ina chyby Odstranéni chyby
chyby
OUtl | Chyba ve vystupni | 1. Kratka doba rozthu | 1. Prodlouzit dobu zrychleni
fazi U 2. Zavada modulu IGBT| 2. Kontrolovat IGBT modul
OUt2 | Chybave vystupni | 3. Chyba v propojeni s | 3. Kontrolovat pipojeni
fazi V S motorem motoru
OUt3 | Chyba ve vystupni
fazi W
OC1 Prekrateni proudu i | 1: Zkrat na vystupu 1: Kontrolovat vystup
rozkehu 2: Zemni zkrat na Menice
0cC2 Prekrateni proudu fi Vystupu 2: Kontrolovat motor
dokehu 3: Filis vysoka zatz 3: Prodlouzit rozBhovou a
0Cs3 Prekraceni proudu Kratka doba rozihu dolzhovou dobu
v ustaleném stavu a dokhu 4: Zvolit vhodnou zavislost
4: Nevhodna zavislost VIt
VI/f
ov1 Prepeti pri rozbehu 1: Kratka doba daihu 1: Prodlouzit dobu dathu
Energie motoru 2: Kontrolovat velikost
ov2 Prepeti pri dobehu zvySuje nati v napajeciho nag
meziobvodu
ovs3 Prepsti pii chodu
2: Vysoké napajeci
naeti
uv Nizké napéajeci naipi Kontrolovat sfoveé nagti
oL1 Pretizeni motoru 1. Chybné zadani proydu Kontrolovat zadani proud
motoru motoru
2. Maly vykon motoru | 2. Volit motor vysSSiho vykont
oL2 Pretizeni ndnice 1. Maly vykon manice 1. Zvysit vykon ndnice
2: Nevhodna zavislost | 2: Kontrolovat zavislost
VI/f VI/f
SPI Chyba vstupni faze Vypadek vstupni faze Kontrolgpaistky a
pripojovaci vodée
SPO Chyba vystupni faze | iBruSeni vystupu Kontrolovat propojovaci
vodice k motoru a motor
OH1 Vysoka teplota 1: Vysoka teplota okoli | 1: Kontrolovat teplotu okoli
usmernovaciho 2: Nefunkni ventilator | 2: Kontrolovat ventilator
modulu
OH2 Vysoka teplota
vykonového IGBT
modulu
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CE Chyba komunikace Zavada v komunikaci | Kontrolovat parametry
S piipojenym pd@itatem | komunikace
ItE Chyba detekce proudu Zavada ve snimacich| Zavada minice
obvodech vystupniho | Kontaktovat dodavatele
proudu
tE Chyba identifikace 1. Vykon motoru 1. Kontrolovat vykon
neodpovida vykonu Motoru a mnice
menice
2. Chybné zadani 2. Kontrolovat zadani
parametr motoru parametr motoru
EEP Chyba EPROM Vadna pamEPROM Kontaktovat dodavatele
PIDE | Rozpojeni zptné PreruSeni z§tné vazby | Kontrolovat ffipojeni snimae
vazby od snimae regulované | a nastaveni PID reguklatoru
hodnoty u PID regulatoru
bCE Chyba brzdné Zavada brzdné jednotky, 1. Kontrolovat zapnuti brzdng
jednotky meéni¢ nebrzdi jednotky

2. Kontrolovat brzdny odpor

\1”Al

65



12. Montazni rozm éry

Rozmeéry meénici, 3 x 400V/ 0,75 — 55Kw

w
0] o] |
[l
)
000
D
H
o] o] |
Vykon H W D
(kw) (mm) (mm) (mm)
0,75-2,2 186 126 174
4-55 256 146 181
7,5-15 320 170 216
18,5 375 250 216
22 - 30 445 275 245
37 -55 555 275 325




Rozméry ovladaciho panelu pro nénic¢e 18 -55kW

71 mm

91mm

Pro neénice GD200A je moZzné oddalit ovladaci panel az nabezbst 10m
Pripojeni oddaleného ovladaciho panelu se provéadiopgodinternetového
kabelu s konektory JR-45.

Pro ovladaci panel prodmice GD200A se dodava pomocny raele, ktery

umoziuje oddaleni panelu a jeho vyjmuti.

Rozmnery rameku: 123 x 87 mm.
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13. Vstupni EMC filtry

Typové ozna&eni Jmenovity | Filtr pro odruSeni C2
vykon
(kW)
Trojfazoveé napajeni 3 x 400V
GD200A-0R7G-4 0,75 FLT-P04006L-B
GD200A-1R5G-4 1,5
GD200A-2R2G4 2,2
GD200-004G/5R5P-4 4 FLT-P04016L-B
GD200-5R5G/7R5P-4 55
GD200-7R5G/011P-4 7,5 FLT-P04032L-B
GD200-011G/015P-4 11
GD200-015G/018P-4 15 FLT-P04045L-B
GD200-018G/022P-4 18,5
GD200-022G/030P-4 22 FLT-P04065L-B
GD200-030G/037P-4 30
GD200-037G/045P-4 37 FLT-P04100L-B
GD200-045G/055P-4 45
GD200-055G/075P-4 55 FLT-L04150L-B
14. Brzdné odpory
Typové ozn&eni Jmenovity | Brzdéni Brzdny
vykon odpor
(kW) Brzdnéa jednotka | ()
Trojfazové napajeni 3 x 400V
GD200A-0R7G-4 0,75 653
GD200A-1R5G-4 1,5 326
GD200A-2R2G4 2,2 222
GD200A-004G/5R5P-4 4 Brzdny tranzistor 122
GD200A-5R5G/7R5P-4 55 je sousasti 80
GD200A-7R5G/011P-4 7,5 menice 65
GD200A-011G/015P-4 11 44
GD200A-015G/018P-4 15 32
GD200A-018G/022P-4 18,5 27
GD200A-022G/030P-4 22 22
GD200A-030G/037P-4 30 16
GD200A-037G/045P-4 37 DBU100H-060-4 13
GD200A-045G/055P-4 45 DBU100H-110-4 11
GD200A-055G/075P-4 55 10
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15. Jist éni meénicu

Typové ozna&eni Jmenovity | Jisti¢ Pojistka
vykon typ B
(kW)
Trojfazové napajeni 3 x 400V
GD200A-0R7G-4 0,75 10 16
GD200A-1R5G-4 1,5 10 16
GD200A-2R2G4 2,2 16 16
GD200A-004G/5R5P-4 4 16 25
GD200A-5R5G/7R5P-4 5,5 25 32
GD200A-7R5G/011P-4 7,5 40 40
GD200A-011G/015P-4 11 50 50
GD200A-015G/018P-4 15 63 63
GD200A-018G/022P-4 18,5 63 80
GD200A-022G/030P-4 22 80 100
GD200A-030G/037P-4 30 100 125
GD200A-037G/045P-4 37 125 160
GD200A-045G/055P-4 45 160 160
GD200A-055G/075P-4 55 160 200




16. Spln éni poZzadavk G norem

Ménice typovérady GOODRIVE 200A sphiuji poZzadavky téchto norem:

Norma

Emise

EN 61800-3: 2004

Systemy elektrickych vykonovychqa s nastavitelnou
rychlosti -Cast 3: PoZzadavky EMC a specifické zkuSebni
metody

Odolnost

EN61000-2-1: 2003

Elektromagneticka kompatibilEMC), Emise
harmonickych sloZek &dvého napti

EN61000-4-2: 2004

Elektromagneticka kompatibilEMC) - Cast 4-2: ZkuSebni
a mefici technika - Elektrostaticky vyboj - ZkouSka odosti

EN61000-4-3: 2006

Elektromagneticka kompatibilEMC) - Cast 4-3: ZkuSebni
a mefici technika - Vyz#ované vysokofrekvemi
elektromagnetické pole - ZkouSka odolnosti

EN61000-4-4: 2004

Elektromagneticka kompatibilEMC) - Cast 4-4: ZkuSebni
a mefici technika - Rychlé elektrick&@chodné jevy/skupiny
impulzi - ZkouSka odolnosti

EN61000-4-5: 2005

Elektromagneticka kompatibilEMC) - Cast 4-5: ZkuSebni
a nmerici technika - Razovy impulz - Zkouska odolnosti

EN61000-4-6: 2006

Elektromagneticka kompatibilEMC) - Cast 4-6: ZkuSebni
a nefrici technika - Odolnost proti ruSeninteiilym vedenim,
indukovanym vysokofrekvemimi poli

Bezpe&nost

EN 61800-5-1:2003

Systemy elektrickych vykonovych@ni s nastavitelnou
rychlosti -Cast 5-1: Bezp&ostni poZzadavky - Elektrické,
tepelné a energetické
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17. Postup uvedeni @ni¢e do provozu

Vénujte pozornost celé strance
Zakladni_nastaveni
1. Tovarni nastaveni P00.18 =1
MEni¢ je dodavan v tovarnim nastaveni.
Pro vyloteni chyby v pipadt, Ze nebude #&mi¢ v tovarnim nastaveni se dopéuje
Provést tovarni nastaveni, tj. nasta®@.P8 = 1.

2. Zadani parametri motoru
Funkce | Nazev funkce Popis funkce Tovarni nastaven

P02.01 | Vykon motoru

P02.02 | Frekvence napéjeciho &motoru | Stitkové Gdaje | 50.00Hz

P02.03 | Oté&ky motoru parametit

P02.04 | Jmenovité napajeci gHp motoru 380V az 420V

P02.05 | Jmenovity proud

3. Provedeni automatické identifikace motoru
Nastavit P00.15 = 1, nebo P00.15 = 2, na dispéepbjevi hlasediun

P00.15 = 1 —+Fdentifikaci se ot&i motor, nutné odpojeni od Zae
P00.15 = 2 +Adentifikaci je motor v klidu

Stisknout tkstko RUN.
Nasledu;ji identifikéni hlaSeniruni, runz, run3
Identifikace je uko#ena asi po 1 minathlaSenimeEND

4. Nastaveni rozmezi frekvence
Maximalni frekvence— horni mez frekvence dnice P00.03
Tovarni nastaveni 50.00Hz

Maximalni pracovni frekvence (refererni frekvence)P00.04
tovarni nastaveni 50.00Hz
Ve ¥tSiné aplikaci se dopor@uje P00.03 = P00.04
Dolni mezni frekvence — P00.0Omyvarni nastaveni OHz
5. Nastaveni doby rozlghu a dobéhu
Doba rozbéhu P00.11 tovarni nastaveni 10.00s
Doba dokdhu P00.12tovarni nastaveni 10.00s

6. V pripadé pouziti brzdného odporu, aktivovat interni brzdnou jednotku
P08.37 =1

Podle charakteru aplikace je mozné v navazujicichypovych zapojeni pouzit v napa-
jecim privodu (R,S,T) vstupni narazovou tlumivku a EMC fitr t ¥idy C1 nebo C2.
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Typoveé zapojeni 1

Start nénice z externiho vstupu S1-START (chod motoru).
Nastavené frekvence pomoci potenciometru na ogladpanelu.

Zapojeni ménice

L.
3x400V
L

= RO1A

| £ ro1B

RO1C

——3-| Ro2A

| E _11 ro2B

St R02C

mm
wae;
Z&kladni funkéni nastaveni
Funkce | Nazev funkce Nastaveni| Popis funkce
P00.01 | Volbyidicich povel 1 Externitizeni
P00.06 | Zdroj frekveimich gikazi 1 Potenciometr na ovladacim pang
P05.01 | Aktivace vstupu S1 1 Chod motoriedp START
P01.08 | Zastaveni motoru 0 | Dobeéh po zastavovaci rarp
1 Volny dobsh motoru
P01.18 | Start gmice po vypadku 0 M¢ni¢ nestartuje, jereba vypnout
napajeni a externin¥igazu START a znovu zapnout
start 1 M¢énic startuje

U pracovnich strjneni dovoleno nastaveni P01.18 = 1.
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Typové zapojeni 2

Rizeni funkce mnice je z externich vstipS1-START (chod motoru), S2 — REV (reverzace).
Nastaveni frekvence pomoci externiho potenciontea 10K).

Zapojeni ndnice

3x400V
L

RO1A
RO1B

RO1C

REW — s2 = =1 roza

| E _1 ro2B
) CoM R02C
| EE— T

|: PW

+24V

5-10k [7 PE

i OV 3
Dt VoI
— AL Rglo!

GND

Zakladni funkéni nastaveni

Funkce | Nazev funkce Nastaveni| Popis funkce
P00.01 | Volbyidicich povel 1 Externitizeni
P00.06 | Zdroj frekveimich gikazl 1 Externi potenciometr, vstup All
P05.01 | Aktivace vstupu S1 1 Chod motoriedd START
P05.02 | Aktivace vstupu S2 2 Chod motoru vzad - REV
P01.08 | Zastaveni motoru 0 | Dobeéh po zastavovaci rarip
1 Volny dobsh motoru

P01.18 | Start gmice po vypadku 0 M¢ni¢ nestartuje, jereba vypnout

napajeni a externin¥igazu START a znovu zapnout

start 1 M¢énic startuje

U pracovnich str@jneni dovoleno nastaveni P01.18 = 1.
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Typové zapojeni 3

Rizeni funkce manice je z externich vstupS1-START (chod motoru), S2 — REV (reverzace).

Nastaveni frekvence z multifuéskich vstuh S3 a S4.
Zapojeni ngnice

Multifunkeni

vstupy - peedvolena
frekvence

PW
+24V

RO1A

RO1C

RO2A

RO1B Chod mi nice

] RO2B porucha funkee

R02C

Zakladni funk éni nastaveni

Funkce | Nazev funkce Nastaveni | Popis funkce

P00.01 | Volbyidicich povel 1 Externitizeni

P00.03 | Maximalni frekvence 50.00HyE

P00.04 | Referami frekvence 50.00Hz

P00.05 | Minimalni frekvence 0.00Hz

P00.06 | Zdroj frekveinmich gikazl 6 Frekvencéizena ze vstup S3 a S4

P05.01 | Aktivace vstupu S1 1 Chod motoriedd START

P05.02 | Aktivace vstupu S2 2 Chod motoru vzad - REV

P05.03 | Aktivace vstupu S3 16 Multifuerk vstup

P05.04 | Aktivace vstupu S4 17 Multifuérk vstu

P10.02 | Zapnut vstup S1 10% 50Hz *10% = 5Hz

P10.04 | Zapnut vstup S3 40% 50Hz * 40% = 20Hz

P10.06 | Zapnut vstup S4 70% 50Hz * 70% = 35Hz

P10.07 | Zapnut vstup S3 + S4 100% 50Hz * 100% =250H

P01.08 | Zastaveni motoru 0 | Doke¢h po zastavovaci ramip

1 Volny dobzh motoru

P01.18 | Start knice po vypadku 0 M¢ni¢ nestartuje, jefeba vypnout
napéjeni a externim START a znovu zapnout
piikazu start 1 M¢ni¢ startuje

U pracovnich stréjneni dovoleno nastaveni P01.18 = 1.
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Typové zapojeni 4

Reguléator PID, vyuZziti gnice profizeni konstantniho tlaku. Start regulatoru- vssap

Zapojeni ndnice.

3x400V + PB
PE [} - o (@) .
I e M N N - S— v
e T amm | w
L3 e I oe
= ~— RO1A
If RO1B
START st Ro1C
— COM = RO2A
1 or IE R02B
oW R02C
PoZadovana |: 24y
hodnota talaku ] PE
‘\E sk 1 o B
AL Bio;
GND
VJ4\
ne B2
0- 10V
Zakladni funk ¢ni nastaveni
Funkce | Nazev funkce Nastaveni | Popis funkce
P00.01 | Volbyidicich povel 1 Externitizeni
P00.03 | Maximalni frekvence 50.00Hy
P00.04 | Referammi frekvence 50.00Hz
P00.05 | Minimalni frekvence 0.00Hz
P00.06 | Zdroj frekveinmich gikazl 7 PID regulator
P05.01 | Aktivace vstupu S1 1 Chod motoru START
P05.42 | Definice gevodniho 2V Dolni mez n&p vstup Al3
P05.43 | vztahu 4-20mA/ 0-50Hz 0% Dolni mez frekvence vstup Al3
P05.46 10V Horni mez n&gh vstup Al3
P05.47 | Vstup Al3 100% Dolni mez frekvence vstup Al3
P09.00 | Zdroj Zddané hodnoty 1 Analogovy vstup All
P09.02 | Zdroj skutsé hodnoty 2 Analogovy vstup Al2
P09.03 | Charakter regulatoru 0 Skuntg hodnota je menSi nez
Zaddana — frekvence rieta
P09.03 | Proporcionalni zesileni 1-10 PostupritSovat, max. = 100
P09.05 | Integréni casova 0.1s PostuphzwétSovat dle charakteru
konstanta vystupu
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Typové zapojeni 5
Jednoduchy programovatelny automat PLC, frekmétasova sekvence. Start vstup S1
Krok 1, f=5Hz, doba 60%rok 2, f = 40Hz, doba 20Krok 3, f=0Hz, doba 30Krok 4,
f =-10Hz, doba 30Krok 5, f = -30Hz, doba 60s.
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Zakladni funkéni nastaveni

Funkce | Nazev funkce Nastaveni| Popis funkce
P00.01 | Volbyidicich povel 1 Externitizeni
P05.01 | Aktivace vstupu S1 1 Chod motoru START
P00.06 | Zdroj frekveimich gikazi 5 Programovatelny PLC
P10.00 | Funkce PLC 0 STOP po pbbuti cyklu
P10.02 | Multifunkni frekvence 1 10% 50Hz * 10% = 5Hz
P10.03 | Doba kroku 1 60s
P10.04 | Multifunkni frekvence 2 80% 50Hz * 80% = 40Hz
P10.05 | Doba kroku 2 20s
P10.06 | Multifunkni frekvence 3 0% 50Hz * 0% = OHz
P10.07 | Doba kroku 3 30s
P10.08 | Multifunkni frekvence 4 -10% 50Hz * -10% = -5Hz
P10.09 | Doba kroku 4 30s
P10.10 | Multifunkni frekvence 5 -60% 50Hz * -60% = -30Hz
P10.11 | Doba kroku 5 60s
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